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MSD Servo Drive Antriebe mit Anspruch

Die Modularitat des MSD Servo Drive gewahrleistet Ihnen eine optimale Einbindung
in den Maschinenprozess. Ob Uber eine High-Speed Feldbus-Kommunikation mit
der zentralen Multiachs-Maschinensteuerung oder mit dezentraler programmierbarer
Motion Control Intelligenz im Servoregler, beides meistert der

MSD Servo Drive mit Bravour.

BG6

BG7
MSD Servo Drive Betriebsanleitung Technische Anderungen vorbehalten
Einachssystem AC-AC Servoregler Der Inhalt unserer Dokumentation wurde mit groBter Sorgfalt zusammengestellt und
entspricht unserem derzeitigen Informationsstand.
CAB5642-002 Rev. 5.4
Stand: 12/2004 Dennoch weisen wir darauf hin, dass die Aktualisierung dieses Dokuments nicht immer
and: zeitgleich mit der technischen Weiterentwicklung unserer Produkte durchgefuhrt
Gultig ab Firmware-Version: V2.20-01 werden kann.
Die deutsche Version ist die Originalausflihrung der Betriebsanleitung. Informationen und Spezifikationen kénnen jederzeit geéndert werden. Bitte informieren

Sie sich unter drives-support@mmog.com Uber die aktuelle Version.
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1 Allgemeines

Die Produkt-CD von Moog enthalt die komplette Dokumentation die zur jeweiligen
Produktreihe gehdren. Zur Dokumentation einer Produktreihe gehdren Betriebsan-
leitung (Hardware-Beschreibung), Gerate Hilfe (Softwarebeschreibung) sowie weitere
Benutzerhandbticher (z.B. Feldbus-Beschreibung) und Ausflhrungsbeschreibungen.
Sie stehen in den Formaten PDF, HTML oder chm zur Verfligung.

1.1 Zielgruppe

Liebe Anwenderin/lieber Anwender

die Dokumentation ist Bestandteil des Gerates und enthélt wichtige Hinweise zum
Betrieb und Service. Sie wendet sich an alle Personen, die Montage-, Installations-,
Inbetriebnahme- und Servicearbeiten am Produkt ausflhren.

1.2 Voraussetzungen

Voraussetzungen im Umgang mit den Moog Geréten:
J Die Dokumentation zu den Geréten ist leserlich, jeder Zeit zuganglich und iber die gesamte
Lebensdauer des Produktes aufzubewahren.
. Dokumentation zu lhrem Gerét lesen und verstehen.

. Qualifizierung: Um Personen und Sachschdden zu vermeiden, darf nur qualifiziertes Personal
mit elektrotechnischer Aushildung am Gerét arbeiten.

o Erforderliche Kenntnisse:
— nationale Unfallverhtitungsvorschriften (z.B. DGUV V3 in Deutschland)
— Aufbau, Montage, Inbetriebnahme und Betrieb des Geréts

Arbeiten in anderen Bereichen wie beispielsweise Transport, Lagerung und Entsorgung

darf nur dafur geschultes Personal ausfuhren.

° HINWEIS
Diese Betriebsanleitung ist glltig fir den AC-AC Servoregler des MSD
l Einachssystems (im folgenden auch Servoregler oder MSD Servo Drive
genannt).
MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

1.3  Mitgeltende Dokumentation

Dokument

MSD Servo Drive
Einachs-Servoregler
Compact- Betriebsanleitung

Inhalt

Sicherheit, Gerateeinbau, Installation, Inbetriebnahme, Diagnose,
Spezifikationen, Zertifizierungen und geltende Normen, Technische
Daten

Id.-Nr.
Format

CA97555-002
PDF

MSD Servo Drive
AC-AC Servoregler
Einachssystem-
Betriebsanleitung

Sicherheit, Gerateeinbau, Installation, Inbetriebnahme, Diagnose,
Spezifikationen, Zertifizierungen und geltende Normen, Technische
Daten

CAB5642-002
PDF

MSD Servo Drive
DC-AC Servoregler

Sicherheit, Geréteeinbau, Installation, Inbetriebnahme, Diagnose,
STO, Betrieb mit AC-AC Servoregler als Versorgung, Projektierung,

CA97554-002

Mehrachssystem - Applikationsbeispiel, Spezifikationen, Zertifizierungen und geltende PDF
Betriebsanleitung Normen, Technische Daten

MSD Power Supply Unit Sicherheit, Geréteeinbau, Installation, Inbetriebnahme, Diagnose, CA97556-002
Mehrachssystem- Spezifikationen, Zertifizierungen und geltende Normen, Technische PDF
Betriebsanleitung Daten

MSD Servo Drive Sercos Il -
Benutzerhandbuch

Sicherheit, Inbetriebnahme, Kommunikationsphasen, Parameterinter-

face, Fehler-, Warn- und Statusmeldungen, Betriebsarten, Wichtung,
Referenzierung, Touchprobe, Parameterlisten

CAB5648-002
PDF

MSD Servo Drive Sercos IIl -

Sicherheit, Montage und Anschluss, Inbetriebnahme und Konfigura-
tion, Parametrierung, Datentibertragung, Normierung und Wichtung,

CA97557-002

Benutzerhandbuch Funktionalitét, Fehlermeldung und Diagnose, Parameterlisten PDF
MSD Servo Drive
Feldbussystem Sicherheit, Inbetriebnahme, Datentibertragung, Betriebsarten, CAG5647-002
CANopen/ EtherCAT - Referenzierung, Parameter, Technische Daten
Benutzerhandbuch
MSD Servo Drive
Feldbussysteme Beschreibung und Parametrierung des MSD Servo Drive am PROFI-  |CA65645-002
PROFIBUS/PROFINET BUS/PROFINET Feldbus-System PDF
Benutzerhandbuch

Informationen, Bestellhinweise, Spezifikationen und technische
Modulares Mehrachs- Daten zu: CDL 29950-
Servoregler System-MSD - |MSD Einachs-Servoregler Compact, MSD Einachssystem, MSD en PDF

Bestellkatalog

Mehrachssystem, Sicherheitstechnik, Kommunikation, Technologie,
Funktionspakete, Zubehdr und Motoren

MSD Servo Drive - Geréte
Hilfe

Beschreibung der Software-Funktionalitdt MSD Servo Drive,
Firmware-Versionen:

- MSD Einachs-Servoregler Compact ab V1.30-xx

- MSD Einachssystem ab V3.25-xx

- MSD Mehrachssystem ab V3.25-xx

CB40859-002
PDF und
HTML

Programm Hilfe PC-
Benutzersoftware Moog
DRIVEADMINISTRATOR 5

Kontext-sensitive Hilfe flir Moog DriveAominisTRATOR der Version 5.x.
grafische PC-Benutzersoftware zur Erst- und Serieninbetriebnahme,
Bedienung, Diagnose und Projektverwaltung

CA79186-002

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 7
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1.4  BestellschlUssel

Der MSD Servo Drive AC-AC hat die Artikelbezeichnung G392-xxx-xxx-

xxx und G395-xxx-xxx-xxx. Diese gibt lhnen Auskunft Uber die jeweilige
Ausflihrungsvariante Ihres gelieferten MSD Servo Drive. Die Bedeutung der
einzelnen Stellen der Artikelbezeichnung kdnnen Sie dem folgenden Bestellschlitissel
entnehmen. Einen vollstandigen Bestellschitissel mit allen Werten finden Sie im
MSD Servo Drive Bestellkatalog.

Bild 1.2 Bestellschlissel MSD Servo Drive AC-AC (Flussigkeitskihlung)

Bild 1.1 Bestellschllissel MSD Servo Drive AC-AC (Luftkihlung)



1.5 Herstelldaten

Auf dem Typenschild der Servoregler finden Sie die Seriennummer, aus der Sie nach
folgendem Schlilssel das Herstelldatum ablesen kdnnen. An welcher Stelle das
Typenschild auf dem MSD Servo Drive angebracht ist, finden Sie in in den Lageplanen
fur die jeweiligen BaugréBen BG1 bis BG?.

Produktionsjahr

Produktionswoche

ID : JJVWXXXXX

Bild 1.3 Typenschild Hardware AC-AC Servoregler

1.6  Lieferumfang

Zum Lieferumfang gehdren:
. MSD Servo Drive AC-AC

. Klemmenbeipack fir Steuer- und Leistungsklemmen
(abhédngig von Gerdteleistung und -variante)

. Set mit Schirmanschlussklemmen und Befestigungsmaterial
. Produkt-CD mit Bookled

MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

1.7 Piktogramme

Die in dieser Betriebsanleitung verwendeten Piktogramme bedeuten fir den Benutzer
folgendes:

[ HINWEIS
1 NUtzliche Information oder Verweis auf andere Dokumente.
1 HANDLUNGSANWEISUNG

(Ziffer) Bearbeitungsschritt, die der Benutzer oder das System ausfuhrt.

Die in dieser Betriebsanleitung verwendeten Piktogramme fur "Sicherheits- und
Warnhinweise" finden Sie im Kapitel 2 Sicherheit.

1.8  Haftungsausschluss

Die Beachtung der Dokumentation zu den Moog Geréten ist Voraussetzung:
o flr den sicheren Betrieb.
o um angegebene Leistungsmerkmale und Produkteigenschaften zu erreichen.

FUr Personen-, Sach- oder Vermdgensschaden, die Durch Nichtachtung der
Dokumentation entstehen, Ubernimmt Moog keine Haftung.

1.9  Entsorgung

Bitte beachten Sie aktuelle nationale Bestimmungen! Entsorgen Sie gegebenenfalls
einzelne Teile, je nach Beschaffenheit und existierende landerspezifische Vorschriften,
z.B. als:

. Elektroschrott
. Kunststoffe
o Metalle
Oder beauftragen Sie einen zertifizierten Entsorgungsbetrieb mit der Verschrottung

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 9
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1.10 Helpline/Support & Service

Unsere Helpline hilft lhnen schnell und zielgerichtet, falls Sie technische Fragen zu
lhrem Gerates haben.

Anschrift: Moog GmbH
Hanns-Klemm-Stral3e 28
D-71034 Boblingen

Telefon: +49 7031 622-0

E-Mail: drives-support@moog.com

Suchen Sie Unterstitzung im Servicefall, helfen lhnen die Spezialisten von Moog gerne
weiter:

Service: Bitte kontaktieren Sie uns unter

Telefon: +49 7031 622-0
E-Mail: info.germany@moog.com

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler -



2 Sicherheit

21  Uberblick

Unsere Gerate entsprechen dem Stand der Technik und den anerkannten sicherheits-
technischen Bestimmungen, trotzdem kénnen Gefahren entstehen. In diesem Kapitel:

o Informieren wir Uber Restrisiken und Gefahren, die von unseren Geraten bei
bestimmungsgemaBer Verwendung ausgehen.

. Warnen wir vor vorhersehbarer Fehlanwendung unserer Geréte.

. Weisen wir auf die notwendige Sorgfalt und auf zu treffende MaBBnahmen hin,
um Risiken zu vermeiden.

2.2  MalBnahmen zu lhrer Sicherheit

HINWEIS

1 Ihr Geréat nur unter Beachtung der Dokumentation zur entsprechenden Ge-
ratefamilie installieren und in Betrieb nehmen!

Unsere Gerate sind schnell und sicher zu betreiben. Zu Ihrer Sicherheit und zur siche-
ren Funktion Ihrer Maschine folgendes beachten:

1. Sicherheitshinweise zu den Geraten beachten:
Beachten Sie alle Sicherheits- und Warnhinweise in der gesamten Dokumentation, die zur jeweili-
gen Gerétereihe gehoren.

2. Von elektrischen Antrieben gehen Gefahren aus:

Durch elektrische Spannungen bis 480 V AC und bis 800 V DC

Auch 10 Min. nach Netz-Aus kénnen noch geféhrlich hohe Spannungen >50 V anliegen
(Kondensatorladung). Deshalb auf Spannungsfreiheit priifen! Siehe auch Warnschild auf der
Frontseite des Gerates.

Rotierende Teile
Automatisch startende Antriebe.
HeiBe Bauteile und Oberfldchen

MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

Schutz vor magnetischen und/oder elektromagnetischen Feldern bei
Montage und Betrieb.

Personen mit Herzschrittmachern, metallischen Implantaten und Horgeréten usw. ist der Zugang
zu folgenden Bereichen untersagt:
e Bereiche, in unmittelbarer Umgebung elektrischer Ausriistungen!

e Bereiche, in denen elektronische Bauteile und Servoregler montiert,
repariert und betrieben werden!

e Bereiche, in denen Motoren montiert, repariert und betrieben werden!
Besondere Gefahren gehen von Motoren mit Dauermagneten aus.

Bei der Installation beachten:
e Anschlussbedingungen und technische Daten gemaB der Dokumentation und des Typen-
schilds einhalten!

Normen und Richtlinien zur elektrischen Installation, wie Leitungsquerschnitt, Schirmung, usw.
einhalten!

Elektronische Bauteile und Kontakte nicht beriihren!
Elektrostatische Entladung kann Menschen schaden und Bauteile zerstéren!

SchutzmaBnahmen und Schutzeinrichtungen geméaB den giltigen Vorschriften
(z.B. IEC/EN 60204 oder IEC/EN 61800-5-1) einhalten!

SchutzmaBnahme ,Gerét erden” einhalten!.

Umgebungsbedingungen

e Beachten Sie dien in der Betriebsanleitung unter "A Anhang" festgelegten Hinweise zu Trans-
port, Lagerung und sachgemaBem Betrieb der Gerdte.

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 11
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2.3 Allgemeine Sicherheits- und Warhinweise

Von unseren Geréaten kdnnen Gefahren ausgehen. Deshalb beachten Sie unbedingt die
in diesem Dokument verwendeten Sicherheits- und Warnhinweise.

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 12

HINWEIS:

GEFAHR! | Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten fithrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

P>

WARNUNG! | Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten kann zu schweren Kérperverletzungen oder Tod
fihren.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

>

VORSICHT! | Verletzungsgefahr oder Beschadigung des Geréts durch Fehlbedienung!

¢ Fehlverhalten kann zu leichten Korperverletzungen oder
Sachschaden fiihren.
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét.

>

WARNUNG! | Verletzungsgefahr durch heiBe Oberflachen und Bauteile!

¢ Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren.

Elektronische Bauteile kdnnen wahrend des Betriebs hei werden!
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerat!

>

Vorsicht! | Beschdadigung durch elektrostatische Entladung!

¢ Elektrostatische Entladung kann Bauteile zerstoren.
Elektronische Bauteile und Kontakte nicht bertihren!
Beachten Sie Sicherheits- und Warnhinweise in diesem Dokument und auf dem Gerét!

>

Beachten Sie spezielle Sicherheits- und Warnhinweise, die hier im Dokument direkt vor einer
spezifischen Handlung stehen und den Nutzer vor einer konkreten Gefahr warnen!

sl @

Die eingesetzten Piktogramme kdnnen auch allein mit Signalwort z.B. in An-
schlussplanen verwendet sein, haben dennoch die gleiche Funktion wie der
vollstandige Warnhinweis.

GEFAHR | WARNUNG | VORSICHT

24  Bestimmungsgemalie Verwendung

Unsere Gerate sind Einbaugerate (Komponenten), bestimmt fUr ortsfeste elektrische
Anlagen und Maschinen im industriellen und gewerblichen Umfeld.

c E Die Gerdte sind konform mit der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

Nach geltenden Normen gepriift und zertifiziert (siehe Konformitétserklarung in Kapitel 2.8)

Bei Einbau in Maschinen ist die Aufnahme des bestimmungsgemaBen Betriebs solange
untersagt, bis festgestellt wurde, dass die vollstdndige Maschine den Bestimmungen
der Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) entspricht; IEC/EN 60204 beachten.

Die Aufnahme des bestimmungsgemaBen Betriebes ist nur bei Einhaltung der
EMV-Richtlinie 2014/30/EU erlaubt.

Die Geréate erflllen die Anforderungen der harmonisierten Produktnorm
IEC/EN 61800-5-1.

Informationen zum Einbau lhres Gerats finden Sie im Kapitel ,,3 Gerateeinbau”.

2.41 Reparatur

Reparaturen nur von autorisierter Reparaturstelle vornehmen lassen. Eigenméchtige,
unbefugte Eingriffe kdnnen zu Tod, Kdrperverletzungen und Sachschaden fihren (siehe
vorangegangene Kapitel). Die Gewahrleistung durch Moog erlischt.



2.5

Nicht bestimmungsgemaBe Verwendung

Unsere Geréate sind:

2.0

Nicht fur den Einbau in Fahrzeuge bestimmt. Der Einsatz des Gerats in nicht
ortsfesten Ausrtstungen gilt als auBergewdhnliche Umweltbedingung und ist
nur nach gesonderter Vereinbarung zulassig.

Nicht fiir den Einbau in Umgebungen mit schadlichen Olen, Sauren, Gasen,
Dampfen, Stauben, Strahlungen, usw. bestimmt.

Nicht fr den Einsatz in besonderen Anwendungsgebieten (z. B. in explosions-
bzw. feuergefdhrdeten Bereichen) zugelassen.

Nicht fur den Einsatz ausserhalb eines Schaltschranks zugelassen

Nicht fUr die artfremde Erzeugung von hoherfrequenten Bord-Netzen
zugelassen

Verantwortlichkeit

Elektronische Gerate sind nicht ausfallsicher. Der Errichter und/oder Betreiber einer
vollstdndigen Maschine oder Anlage ist verantwortlich:

Das bei Ausfall des Geréates der Antrieb in einen sicheren Zustand gefihrt wird.

FUr die Sicherheit von Personen und Maschinen.
Fur die Funktionsfahigkeit der vollstdndigen Maschine.

Fur die Risikobeurteilung der vollstdndigen Maschine oder Anlage nach
EN ISO 12100 (fruher EN ISO 14121) und EN ISO 13849-1
(frher DIN EN 954-1).

Beachten Sie in der EN 60204-1:2006 ,Sicherheit von Maschinen®:

Das Thema ,Elektrische Ausristung von Maschinen®. Die dort festgelegten
Sicherheitsanforderungen an elektrische Maschinen dienen der Sicherheit von
Personen und Maschinen oder Anlagen.

MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

2.7

Die Not-Aus-Funktion (gem. IEC/EN 60204) schaltet die Spannungsversorgung
einer Maschine ab, was zum unkontrollierten Austrudeln der Antriebe fuhrt.
Um Gefahren abzuwenden priifen Sie, ob es zweckmaBig ist:

— Einzelne Antriebe in Betrieb zu halten.
— Bestimmte Sicherheitsablaufe einzuleiten.

— Eine Not-Halt-Funktion vorzusehen (Not-Halt-Funktion: Bewegungsstopp
durch ,Ausschalten der elektrischen Energiezufuhr oder STO Safe Torque Off).

Relevante Gesetze, angewendete Normen
und Richtlinien

Die von Moog angewendeten Gesetze, Normen und Richtlinien entnehmen Sie der
Konformitatserklarung.

i

X

HINWEIS:

Je nach Einsatzfall der Gerate gelten weitere Gesetze, Normen und Richtli-
nien die Aussagen zum Thema ,Sicherheit” enthalten. Bitte wenden Sie sich
ggf. an den Maschinen- oder Anlagenhersteller.

HINWEIS:

Wegen moglicher Ausgangsfrequenzen > 600 Hz fallen die Antriebsregler
unter die Dual Use Verordnung (EU) Nr. 1382/2014 vom 22. Oktober 2014
Unternummer 3A225. Sie unterliegen damit der Ausfuhrgenehmigungspflicht
in Nicht-EU Lander. Bitte beachten Sie die Hinweise in den Lieferpapieren.

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 1S



MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

2.8  Konformitatserklarung

2.8.1 MSD Servo Drive AC-AC BG1 bis BG7

EU Konformititserkldrung
GEMAR EN ISG/IEC 17050-1 | SEITE 1 VOM 1

DOKUMENT-NR. MRO3FO51-001-REY. H (ORIGINALY

W3 Ang-E e S, 25 = T 1024 Bogpllgen - 68 end ay

-43TR16220

Der Hersteller Moog GmbH esToRLEl 100
Iako gt i B N0 0
M0 i hog 55
ERKLART IN ALLEINIGER VERANTWORTUNG, dass die Produkte in 0 mitden
Anfarderungan ausder Richtlinie 2006 /42/EG inenrichtlinie) des Parlaments und des Rates
iiber Maschinen und der Richtlinie 2014/30/EU (EMV Richtlinie} des Eurspaischen Parlaments und des Rates zur
Harmenisierung der Rechtsvarsc hriften der Mitali iiber die elekt ist he Vertraglic hkeit

hergestiit wurdan,

MICDULARES I EHRACHS-SERVOREGLER SYSTEM (WS Df

Produkttypen G 39053 3G 215397 BE1-T
i ca-ce
£ B0 1554312008 - AC 2003
EH 20512005 - HC.2000 + A12013
EH 15003 2008 - 412012
Folgende angefihrte harmanisierts Normen 1600512007 - 41 2017
wurden angevandt EH 1500-5-2 2007

EW G150 4 and e 1T 3010
EW 201751387
EH GOL0G- 11005 = 411008 - AT 3010 |14 4 STl

Leiter Qualtitnwesen Q M[c
Rkena od g e
01 Msm, Maag GmbH
2023 Baehlingen Thamas Czeppel M/
#
Datum Standaort Gesthafstiihrer Uncerschrifc

Bl laglkena Talkea d A Dehe, o dke e s eadung dar 42 ila emnahene i

1040 44031 e 3 0 T £ 218 Al eSS DT e I K00 Tu US55 e M w0en@rge s uind 3 usd rs ¢ IE e g et eree
G .

WHAT MOVES YOUR WORLD M O o G
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29 UK-Konformitat gepruft (UKCA)

UKCA (UKCA = UK Conformity Assessed) ist die britische Produktkennzeichnung,
die fur bestimmte Produkte erforderlich ist, die in GroBbritannien (England, Wales und
Schottland) auf den Markt gebracht werden.

Vertretungsberechtigt ist:
Moog Controls Ltd.
Ashchurch Parkway
Tewkesbury
GL20 8TU
England

Bevollm&chtigter zur Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist Phil Williams,
Moog Controls Ltd.

2.91 Richtlinien, Normen und Verordnungen

Die nachfolgende Tabelle bietet eine Zuordung der erfiiliten EU Richtlinien zu den gulti-
gen Richtlinen in GroBbritannien.

Européische Union (EU) GroBbritannien (UK)

2006/42/EG - Maschinenrichtlinie Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008
2014/30/EU - Elektromagnetische Vertraglichkeit Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
The Restriction of the Use of Certain Hazardous

Substances in Electrical and Electronic Equipment
Regulations 2012

2011/65/EU - Beschréankung gefahrlicher Stoffe in
Elektro- und Elektronikgeréten

29.2  UKCA Konformitatserklarung

Die Konformitatserklarung des Produkts kann bei Moog angefordert werden.



3

Gerateeinbau

Das Gerét ist ausschlieBlich fur den Einbau in einem ortsfesten Schaltschrank vorgese-
hen. Der Schaltschrank muss mindestens die Schutzart IP4x erflllen.

3.1

Hinweise fur die Montage

HINWEIS

1 GemaB EN ISO 13849-2 muss bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO
(Safe Torque OFF) der Schaltschrank eine Schutzart von IP54 oder hdher

VORSICHT | Beschadigung des Gerétes durch falsche Einbaubedingungen!

Das Gerat kann zerstort werden.
Deshalb darf
e keine Feuchtigkeit in das Gerat eindringen

e in der Umgebungsluft keine aggressiver oder leitfahiger Stoffe sein
e kein Fremdkorber wie Bohrspéne, Schrauben, Unterlegscheiben usw. in das Gerét fallen
e Keine Liftungséffnung abgedeckt sein

Beachten Sie:

Kuhlluft muss ungehindert durch das Gerét stromen kénnen.

Bei der Montage in Schaltschranken mit Eigenkonvektion (= Verlustwérme wird (iber die Schalt-
schrankwande nach auBen abgeflhrt) muss immer ein interner Lifter vorgesehen werden.

Die Montageplatte muss gut geerdet sein.

Das Gerat ist ausschlieBlich fir den senkrechten Einbau in Schaltschrénken vorgesehen. Der
Schaltschrank muss mind. die Schutzart IP4x erfullen.

Das beste Ergebnis fiir eine EMV-gerechte Installation erreichen Sie mit einer chromatierten
oder verzinkten Montageplatte. Bei lackierten Montageplatten muss die Lackschicht im Bereich
der Kontaktfldche entfernt werden! Die Gerdte selbst haben eine Aluminium-Riickwand (BG1
bis BG2) bzw. eine Riickwand aus aluminisiertem/verzinktem Stahiblech (BG5 bis BG7).
Maximaler Verschmutzungsgrad 2 nach IEC/EN 60664-1.

Die Geréte diirfen nicht in Bereichen installiert werden, in denen sie standigen Erschiitterungen
ausgesetzt sind. Weitere Informationen finden Sie im Kapitel Anhang, Tabelle A.20 .

Das Gerat erwdrmt sich im Betrieb und kann am Kiihlkérper Temperaturen von bis zu +100 °C
erreichen. Beachten Sie dies fur benachbarte Komponenten.

MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

aufweisen.

3.2 Montage

Schritt Aktion Anmerkung

Beachten Sie die Montageabstande!
Beriicksichtigen Sie den Biegeradius der
Anschlussleitungen!
MaBbilder/Lochabsténde siehe Bild 3.2

Rohrstutzen auf der Montageplatte an.

1 ReiBen Sie die Position der Gewindeltcher und ggf. der
B | Bohren Sie Locher und schneiden Sie fiir jede Befesti-

gungsschraube ein Gewinde in die Montageplatte. bis Bild 3.5
2 Montieren Sie den Servoregler senkrecht auf der Montageabstande beachten! Kontaktfla-
B | \Montageplatte. che muss metallisch blank sein.

Bei Gerdten mit Flussigkeitskiihlung ist beim Eindrehen

der Schlauchanschliisse (nicht im Lieferumfang enthal- | Achten Sie auf einen perfekt fliissigkeits-
m | ten) in die Rohrstutzen mit einem 22 mm Maulschliissel | dichten Anschluss

gegenzuhalten, um Schaden durch Torsion am Gerdtzu | (z. B. mit Teflon-Dichtband)!

vermeiden.

4 Montieren Sie die weiteren Komponenten, wie z. B. Netz- ' Die Leitung zwischen Netzfilter und
B | fj| er, Netzdrossel etc. auf der Montageplatte. Servoregler darf max. 30 cm lang sein.

Tabelle 3.1 Gerdtemontage

HINWEIS:

1 SchlieBen Sie den Vorlauf der Flussigkeitskihlung bei BG7 an den gekenn-
zeichneten Anschluss an (Bild 3.6). Bei BG3 bis BG6A ist der Anschluss frei
wahlbar.

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 15
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3.3 AbmalBe bei Geraten mit Luftkiihlung

MSD
Servo Drive BG1
AC-AC

<C
< S © D0 o O < A 0 o
o o o o — — AN N ™M < © N~
o O o o o o o o o o O o
NENEN IR N PN NENEN
o O O (o2 e)] (o2 e)>] D O o) O O
Mo mMmom o m o m o m MmO Mmm
[N [N [N ] [N} [N ON)

Gewicht [kg] 3,4 49 6,5 75 13

B (Breite) 58,5 90 130 171 190

H (Hohe)" 295 345

T (Tiefe)" 224 238

A 29,25 50 80 120 150

344,5 365

C1 5 6

DO 48 5,6

Schrauben 2 x M4 4 x M4 4 x M5

E 2 20

F2 >100 >150

G? >270 >300

H1 858 382,5

H2 38,5 15

(392-090
(G392-110

N
@

242

>180

[sp =]
=
N
[e2 )]
[SelNep)
[
32

280

540
322

200

581

10

9,5

4x M8

40
>500

600

20
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HINWEIS:

Der in der Tabelle angegebene Mindestabstand ,E” flr die BaugréBen 1-4
gilt fur Geréte gleicher Leistung. Bei Anreihung unterschiedlicher Antriebsleis-
tungen ist auf eine nach Leistung gestaffelte Anordnung zu achten (z. B. von
links gesehen BG4-BG3-BG2-BG1). So wird eine gegenseitige thermische
Beeinflussung minimiert.

Bei Anreihung von MSD Servo Drives zu anderen Geraten ist darauf zu ach-
ten, dass sich die Geréte nicht thermisch beeinflussen.

alle MaBe in mm
1) ohne Klemmen, Stecker und Schirmbleche

2) Ggf. groBere Biegeradien von Anschlussleitungen sind zu beriicksichtigen.

Tabelle 3.2 AbmaBe Gehduse mit Luftkiihlung, siehe Bild 3.1 und Bild 3.2

3.3.1 Montageabstande
V. A J
F G
7 7 0
- -
J [ E—
4 NS S NI §

v

1 U )

Bild 3.1

Montageabstande bei Luftkihlung, schematische Darstellung fur BG1 bis BG6A



| 11 .. O & E 5
.
] BGH BG2 ... BGBA
H1 H c c
=
ho| I [ Jd \
e ) fi )
B T ct D ci p H D
A A

Bild 3.2 MaBzeichnung Gehause mit Luftkiihlung, schematische Darstellung fir BG1 bis BG6A
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3.4  Abmale bei Geraten mit = HINWEIS:
FlUssigkeitskuhlung

1 Der in der Tabelle angegebene Mindestabstand ,E” gilt fur Gerate gleicher
Leistung. Bei Anreihung unterschiedlicher Antriebsleistungen ist auf eine

nach Leistung gestaffelte Anordnung zu achten (z. B. von links gesehen

BG4-BG3-BG2-BG1). So wird eine gegenseitige thermische Beeinflussung

MSD .
Servo Drive minimiert.
AC-AC Bei Anreihung von MSD Servo Drives zu anderen Geraten ist darauf zu ach-

g § § g § g § g g g c% § § § ten, dass sich die Gerate nicht thermisch beeinflussen.

S8 S8 S 38 88 B8R

88 88 ZRERE 88 R 888 3.41 Montageabstande
Gewicht [kg] 6,5 75 16,5 315 M1 100
B (Breite) 130 171 190 280 380 L y ] ]
H (Hahe)” 295 345 540 855 e L G
T (Tiefe)" 224 198 202 282 287 7 [eels)e BEIEISIS 0] J—\L
A 80 120 148 200 150 N
Al 10 25 39 65 29 p
A2 60 70
C 382 378 581 952
C1 5 8 10 14 E )
H1 392 394 600 979/995 9 . N
H2 38,5 16,5 20 62
H3 75 70 53,5 56,5 124
T 74 74 :
Do 4.8 7 9.5 12 [§ o [s [ [SFe[e] o

SE===c——1

Schrauben 4x M4 4 x M6 4x M8 6 xM10 =
S 3/8 Zoll (Innengewinde) 7 Vi 7777
D10 48 (Bohrung fiir Rohrstutzen)
E 5 Bild 3.3 Montageabsténde bei Flissigkeitskiihlung, schematische Darstellung fir BG3 bis BG7
F2 >150 >180
G? >270 >300 >500

alle MaBe in mm
1) ohne Klemmen, Stecker und Schirmbleche
2)  Ggf. groBere Biegeradien von Anschlussleitungen sind zu berticksichtigen.

3) _ohne/mit Klemmenabdeckungen und Schirmblechen

Tabelle 3.3  AbmaBe Gehéuse mit Flussigkeitskiihlung, siehe Bild 3.3 bis Bild 3.5




( HD DE
© ©)
G ©)
H1 H C
©] ©)
9 ®
D1
A2 4}5
© H3
P Bl
H2 A1 Cc1
A
B

H1 |C

D1
® Sié
O ®

H3

T1

Bild 3.4 MaBzeichnung Gehause mit Flussigkeitskiihlung, schematische Darstellung fir BG3 bis BGBA
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A2

Al

T1

T

H2

Bild 3.5

MaBzeichnung Gehause mit Fllssigkeitskiihlung, schematische Darstellung fir BG7
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3.5

Anschluss Kuhlkreislauf

Der MSD Servo Drive nimmt je nach BaugrdBe bis zu 0,5 | Kuhlflissigkeit auf. Nach
dem Trennen der AnschlUsse kann Restflissigkeit im Gerat verbleiben und beim Kip-
pen auslaufen. Wir empfehlen die Verwendung einer tropffreien Fllssigkeitskupplung
(nicht im Lieferumfang enthalten), um ein Auslaufen der Kuhlflussigkeit zu verhindern
und das Trennen und Verbinden im beflliten Zustand zu ermaoglichen.

[T wofp [[T]] et [

Legende

1)
2

o & e

o

Flissigkeitsanschluss mit 3/8 Zoll Innengewinde
Tropffreier Schnellverschluss mit 3/8 Zoll AuBengewinde
Tropffreie Fllissigkeitskupplung

Adapter fir Schlauchanschluss

PUR (Polyurethan) Schlauch mit Schelle

i @

HINWEIS:

Punkt 2 bis 5 sind nicht im
Lieferumfang enthalten. Sie
finden diese im Anschlussset
Kuhlkreislauf (CB37132-001).
Bitte separat dazu bestellen.

Bild 3.6  Anschluss Kuhlkreislauf (hier: BG7)
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HINWEIS:

SchlieBen Sie den Vorlauf der Flussigkeitskihlung unbedingt an den in
Bild 3.4, Bild 3.5 oder Bild 3.6 entsprechend gekennzeichneten Anschluss
an.

HINWEIS:

Im Kihlkreislauf keine Materialkombinationen mit Kontaktkorrosion verwen-
den wie beispielsweise Aluminium und Kupfer. Dies kann zu Leckagen und
Verstopfungen der Kuhlleitungen flhren.



4 Installation

41 Hinweise fur die Installation

Achten Sie bitte unbedingt vor und wéhrend der Installation auf die folgenden Warn-
und Sicherheitshinweise.

GEFAHR!

Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Elektrische Anschlisse niemals unter Spannung verdrahten oder l6sen! Vor jedem Eingriff ist
das Gerdt vom Netz zu trennen. Auch 10 Min. (BG1 bis BG4) / 30 Min. (BG5 bis BG7) nach
Netz-Aus kdnnen noch geféhrlich hohe Spannungen >50 V anliegen (Kondensatorladung).
Deshalb auf Spannungsfreiheit prifen!
Erst wenn die Zwischenkreis-Spannung auf weniger als 50 V Restspannung abgesunken ist
(zu messen bei BG1 bis BG6A an den Klemmen X11/L+ und L-, bei BG7 an den Klemmen
X11/ZK- und X11/ZK+) darf am Gerdt gearbeitet werden.
Evtl. vorhandene, weitere ZK-Anschliisse, sowie alle Motoranschlisse sind untereinander und
gegen Erde auf auf Spannungsfreiheit zu tiberpriifen. Gegebenenfalls sind alle Leistungsan-
schlisse mit geeigneten Mitteln zu entladen.
Ohne dass am Gerdt optische oder akustische Signale /Zeichen erkennbar bzw. wahrnehmbar
sind, kann geféhrliche Spannung am Gerat anliegen (z. B. bei eingeschalteter Netzspannung
an Klemme X11 und fehlender Steuerversorgung +24 V DC an X9/X10 bzw. X44)!

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch heiBe Oberflichen am Gerét (Kiihlkérper)!

¢ Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren.
Das Gerdt und speziell der Kiihlkdrper erwdrmt sich stark im Betrieb und kann Temperaturen
von bis zu +100 °C erreichen. Stellen Sie vor Arbeiten sicher, dass das Gerét abgekuihlt ist.
Bei Berlihrung besteht die Gefahr von Hautverbrennungen. Deshalb fiir Bertihrschutz sorgen.
Halten Sie beim Einbau zu benachbarten Baugruppen einen entsprechenden Abstand ein.

WARNUNG!

Verletzungsgefahr durch heiBe Kiihlfliissigkeit!

e Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren.
Das Kihimittel erreicht im Betrieb hohe Temperaturen. Stellen Sie vor Arbeiten sicher, dass
das Kiihimittel abgekdhlt ist.
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4.2  EMV-gerechte Installation

4.21 Leitungstyp

o Verwenden Sie geschirmte Netz-, Motor- und Signalleitungen. Verwenden Sie fr alle ge-
schirmten Anschliisse Leitungen mit doppeltem Kupfergeflecht, das 60 bis 70 % Uberdeckung
aufweist.

. Miissen sehr groBe Leiterquerschnitte verlegt werden, kdnnen anstelle von geschirmten Kabeln
auch geschirmte Einzeladern verwendet werden. Bitte sprechen Sie unsere Applikationsspezia-
listen an der Helpline an.

4.2.2  Leitungsverlegung

Folgende Punkte sollten Sie bei der Verlegung der Leitungen berlicksichtigen:

. Verlegen Sie Netz-, Motor- und Signalleitungen getrennt voneinander. Halten Sie einen Mindest-
abstand von 200 mm ein.

o Verwenden Sie bei geringeren Abstanden zur Schirmung Trennbleche, die direkt und leitfahig
auf der Montageplatte befestigt werden.

o Verlegen Sie die Leiter dicht an Massepotential. Bei Verwendung von Kabelkandlen aus Kunst-
stoff miissen diese direkt auf den Montageplatten oder dem Rahmen befestigt werden. Freier
Raum darf nicht (iberspannt werden, da die Leitungen sonst als Antenne wirken konnten.

. Verlegen Sie Motorleitungen ohne Unterbrechung (z.B. nicht iber Klemmen) und fiihren Sie sie
auf dem Kiirzesten Weg aus dem Schaltschrank.

o Falls ein Motorschiitz oder eine Motordrossel verwendet wird, sollte die Komponente direkt am
Servoregler platziert und der Schirm des Motorkabels nicht zu friih abgesetzt werden.

o Vermeiden Sie unnétige Leitungslangen und ,Reserveschleifen®,

. Verlegen Sie lange Leitungen an storunempfindlichen Stellen. Es konnen sonst zusétzliche
Koppelstellen entstehen.

o Verdrillen Sie Leitungen des gleichen Stromkreises.

o Verlegen Sie die Signalleitungen idealerweise getrennt von Geberleitungen.

. Alle Signalleitungen sollten zusammengefasst und nach oben weggeflihrt werden.
o Vermeiden Sie Leitungsverldngerung tber Klemmen.
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4.2.3 Einsatz mit Netzdrossel

Die Verwendung von Netzdrosseln ist:
. erforderlich bei allen Geréten ab einschlieBlich BaugroBe BG5
o erforderlich beim Einsatz des Servoreglers in rauen Industrienetzen
. empfohlen zur Erhohung der Lebensdauer der Zwischenkreis-Kondensatoren

424 Einsatz mit internem NetZfilter

Die Servoregler BG1 bis BG5 sind mit integrierten Netzfiltern ausgeristet. Mit dem von
der Norm vorgeschriebenen Messverfahren halten die Servoregler die EMV-Schutzziele
nach IEC/EN 61800-3 fiir ,erste Umgebung” (Wohnbereich C2) und ,zweite Umge-
bung” (Industriebereich C3) ein. Néhere Informationen dazu siehe Kapitel A.6.

° HINWEIS:

1 Die hier beschriebenen Servoregler sind ein Produkt mit eingeschrankter
Erhaltlichkeit nach IEC/EN 61800-3. Sie kdnnen in Wohnbereichen Funksto-

rungen verursachen. In solch einem Fall kann es fur den Betreiber erforder-

lich sein, entsprechende MaBBnahmen zu ergreifen.

425 Einsatz mit externem NetZfilter

Fur die Servoregler der BG6 und BG6A stehen externe Funkentstorfilter (CA71188-
001 bis CA71190-001, CB09932-001) zur Verflgung. Mit dem vorgeschriebenen
Messverfahren und dem externen NetZfilter halten auch diese Servoregler die EMV-
Produktnorm IEC/EN 61800-3 flrr ,Erste Umgebung” (Wohnbereich C2) und ,Zweite
Umgebung" (Industriebereich C3) ein.

Ob fUr Geréte der BaugroBe BG7 ein externes Netzfilter bendtigt wird, hédngt von der An-
schlussart und den drtlichen Gegebenheiten ab. Aus diesem Grund ist der Einsatz eines
NetZfilters jeweils individuell zu betrachten und im Zuge der Projektierung zu entscheiden.

Um die Verwendung l&angerer Motorleitungen und die Einhaltung der EMV-Produktnorm
IEC/EN 61800-3 fur die ,allgemeine Erhéltlichkeit” (Wohnbereich C1) zu erreichen, ste-
hen fUr die Gerate mit internem NetZfilter (BG1 bis BG5) zusétzliche externe Netzfilter
zur Verfigung.
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426  ErdungsmaBnahmen

Alle geerdeten Punkte und Komponenten mussen moglichst nierderohmig und gut
leitend auf direktem Weg an den zentralen Erdungspunkt (z.B. PE-Schiene, Haupterde)
gefuhrt werden. Es entsteht dadurch ein Erdungssystem, das alle Anschlussstellen
sternférmig mit dem Erdungspunkt verbindet. Dieser zentrale Erdungspunkt ist eindeu-
tig zu definieren. Dieser Erdungspunkt kann mit einer EMV-gerechten Verbindung auf
die gesamte Montageplatte ausgeweitet werden.

Folgende Punkte sollten Sie bei der Erdung berlcksichtigen:

o Geerdete Flachen wirken als SchirmmaBnahmen und reduzieren im Umfeld elektromagnetische
Felder. Deshalb sollten metallische Fldchen iber niederohmige HF-Verbindungen mit Masse
verbunden werden. Unter EMV-Gesichtspunkten ist dabei nicht der Querschnitt der Leitung
maBgebend, sondern die Oberflache, auf der hochfrequente Strome, bedingt durch den
Skin-Effekt, abflieBen konnen.

o Verbinden Sie die Schutzleiter der Komponenten sternférmig im Schaltschrank.

o Vermeiden Sie Steckverbindungen.

. Verbinden Sie auch die Wande und Turen des Schaltschranks mit Masse.

o Erden Sie Restadern auf mindestens einer Seite, damit keine elektrostatische Aufladung
entstent.

o Befreien Sie Kontaktstellen von Farbe und Korrosion und schlieBen Sie diese groBfldchig an.

. Die Verwendung von verzinnten, verzinkten, aluminisierten oder kadmierten Elementen ist
lackierten Bauteilen vorzuziehen, somit entféllt auch das Abkratzen von Lackschichten. Steck-
verbindungen sind zu vermeiden bzw. im Stecker mehrere Kontakte flir die Schirmverbindung zu
verwenden.

Weitere Hinweise zum Schutzleiterquerschnitt siehe Kap. 4.6.



4,27  SchirmungsmafBnahmen +  Setzen Sie den Schirm nicht zu friih ab.

) . . o . Schirme durfen nicht zur Stromfihrung, z. B. als Ersatz des N oder PE-Leiters, verwendet

Folgende Punkte sollten Sie bei den SchirmungsmaBnahmen berlicksichtigen: werden.
. Verwenden Sie geschirmte Netz-, Motor- und Signalleitungen. Verwenden Sie fir alle ge- o
schirmten Anschliisse Leitungen mit doppeltem Kupfergeflecht, das 60 bis 70 % Uberdeckung

aufweist.

Die Schirmwirkung kann durch die Verlegung in Metallkanélen/-rohren verbessert werden.

o Schirme miissen mindestens einseitig aufgelegt werden. Eine Mehrfachauflegung wird empfoh-

len, sonst kdnnen bei weitldufigen Anlagen Potentialausgleichsstrome flieBen.
. Legen Sie den Schirm beidseitig und groBfldchig auf. Ein Verlangern des Schirmes durch einen

Draht (Pigtail) zum Erdungspunkt verringert die Schirmwirkung um bis zu 90 %. 428 Externe Kom ponenten

o Platzieren Sie groBere Verbraucher in der Nahe der Einspeisung.

. Beschalten Sie Schiltze, Relais, Magnetventile (geschaltete Induktivititen) mit Loschgliedern.
Die Beschaltung muss direkt an der jeweiligen Spule erfolgen.

o Geschaltete Induktivitaten sollten mindestens 200 mm von prozessgesteuerten Baugruppen
entfernt sein.

Falls Sie weitere Detailinformationen zur Installation benétigen, wenden Sie sich bitte an

Bild 4.1 Schirmanschluss RICHTIG die Moog Helpline siehe Kap. 1.10.

Bild 4.3 Schirmanschluss
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MOOG

4.3 Ubersicht der Anschllisse BG1 bis BG4

Im Folgenden finden Sie den Lageplan, aus dem Sie die jeweilige Position der Stecker
und Klemmen finden kdnnen. Zur besseren Orientierung haben wir die Bezeichnung
der Stecker und Klemmen mit einem Kurzel versehen.

Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024
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Anschlussplan
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Bild 4.5 Anschlussplan BG1 bis BG4

NMOOG
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Legende

Nummer Bezeichnung

D1,D2 7-Segmentanzeige

T1,T2 Taster
X2 USB 1.1 Schnittstelle
X3 Ethernet-Schnittstelle
X4 Steuerklemmen

Option 1 Kommunikation

Anschluss AC-Netzversorgung
X1 1% 230V = G394-004A (BG1)
3x400/460/480 V G392-004/G395-016 bis G392-032/G395-032 (BG1 bis BG4)

PE Anschluss Schutzleiter

X9, X10 Anschluss Steuerversorgung

X8 (Option 2) Technologie
X7 Anschluss hochauflésende Geber
X6 Anschluss Resolver
X5 Anschluss Motortemperaturtiberwachung
X13 Anschluss Motorbremse
X12 Anschluss Motor, Bremswiderstand und Zwischenkreis
HW Typenschild Hardware
SW Typenschild Software
Tabelle 41 Legende Anschlussplan BG1 bis BG4
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4.4 Ubersicht der Anschllisse BG5 bis BGBA

Im Folgenden finden Sie den Lageplan, in dem Sie die jeweilige Position der Stecker /7%»\\(\) %\KK&
und Klemmen finden kdnnen. Zur besseren Orientierung haben wir die Bezeichnung S
der Stecker und Klemmen mit einem Kurzel versehen.

: X20
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X8
I /////////// %
PE[L1[2](3 §§§g§:§§ //A X6
f /4! 50
,/ @@@gggﬁa S~ i D1, D2
X20 ™, T2
X8
-od o X2
V577 o X3
H X4
I D1, D2
11, T2 x5
Option 1
X2
—X3
4
ﬁ X4
X5 Sw—>m
sw—> / W=
HW _m . )
T - Option 1 Xi2]
\f %V [PEJU]V]w]ZzK-[ZK+ ] RB- [ RB+]
12
[RB-[RB+ [ W]V ]U[2ZK [ zK+ | PE] -

Bid 4.6 Lageplan BG5 (hier: Gehdusevariante Wandmontage) Bild 4.7 Lageplan BG6 und BG6A (hier: BGBA, Gehausevariante Flussigkeitskihlung)
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Bild 4.8 Anschlussplan BG5 bis BG6A

MOOG

d.-Nr.: CA65642-002 12/2024

Anschluss der Steuerversorgung

HINWEIS:

°

1 Beim Anschluss der 24 V Steuerversorgung fir MSD Servo Drive BG5 gibt
es eine Besonderheit. Achten Sie bitte darauf, dass zwischen X9/+ und X4/14

sowie zwischen X9/- und X4/13 eine Verbindung hergestellt (U, ) wird.

Dies ist erforderlich, um die digitalen Steuerein-/ausgange mit Spannung zu

versorgen.
Legende

D1,D2 7-Segmentanzeige

T1, T2 Taster
X2 USB 1.1 Schnittstelle
X3 Ethernet-Schnittstelle
X4 Steuerklemmen

Option 1 Kommunikation
X11 Anschluss AC—Neltzversorgung .

3x400/460/480 V G392-045/G395-053 bis G392-170/G395-210 (BG5 bis BGBA)

PE Anschluss Schutzleiter

X9, X10 Anschluss Steuerversorgung
X20 Anschluss Motorbremse

X8 (Option 2) Technologie

X7 Anschluss hochauflosende Geber
X6 Anschluss Resolver
X5 Anschluss Motortemperaturliberwachung
X12 Anschluss Motor, Bremswiderstand und Zwischenkreis
HW Typenschild Hardware
SW Typenschild Software

Tabelle 4.2 Legende zum Anschlussplan BG5 bis BG6A
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4.5  Ubersicht der Anschllisse BG7

Der neben stehende Lageplan zeigt lhnen die jeweilige Position der Stecker und klem-
men. Zur besseren Orientierung haben wir die Bezeichnung der Stecker und Klemmen
mit einem Kurzel versehen.

Xa4
X8

X7
X6

X3
X4
X5

Option 1

[RB- [ RB+ [PE] U [V [ W]

Bild 4.9 Lageplan BG7 (ohne Schirmbleche und Klemmenabdeckungen an X11 und X12)



4.51 Anschlussplan

= Oberseite
= Netz dreiphasig
-
- 11— >—] l—o L1
: X11 % L2 [t Dy p———0 |2

D1, D2 - O 13 = >— l—o L3
- O L

nn |ee B+ —o e
- [O zx-
- VACH S
-
-

: T = X4 L1 [ >—] —o U1
Service- :\ o >—{USB 11y E 5 E > 3] 02
Schnittstelle L2 = [y ——— l—o 13

- -
Service- AN =roso 3| = T - 24V DC Versorgung fiir |

. ' 2 = .
Schnittstelle - - “ad . Steuerelektronik (U,)

- 3|+
= al= _: ! Vorladung: Relais»AnsteuerungI
Steuerung X4 =
I 3 JISA00+ - ['24vDC Versorgung
Analogsollwert 1 Iy 4]isn00- = s 2> fiir Bremse (|,,= 2,0 A)
! = 5|isp01+ = 6 |ospos
Analogsollwert 2 | 6 |IsA01- - " Ansteuerung
- -
+24 V DC gegen I - 7 |GND, __Motorbremse
DGND = .
o =15{15D00 - "\ 2. B. zus. Geber
-1 16{1sD01 - X8 Option 2 <
=]
— 17{1spo2 =
— = 18]15D03 =
19f1spo4 -
—t - - X7
T
AT : B
< == = =
-
- : | =10|ENPO(STO) = X6 B3
| L ¢ a22yiSDSH (STO) - B o+
D\agnose—<—|‘—<-%:/RSH = OofCm - — = s = L R
> C o R | Mt
sT0 | s Sennnnnnnnnnnnnfunn L
» ==, Relais !
Relais | =24] 1/ 03004 = |
o T
Rt ront [ | T
igita iy 05D00 9- +
Digital1 —C == 05D01
Digital2 : -2 105p02 JummEnmEEnEEnnnpunn 1
-
E/A-GND = |DGND = - B
N Motor
- -L] +24V (U, H N - Sm %ﬁ}
-1 = |x12 @ =
-13] DGND = %
- o)
"~ = 1o
Kommunikation = >— . - [©
-
Feldbusse > Option 1 - RB+
- Brems-
- widerstand
- RB- f—= )
- Bremse (-)
-
= Unterseite Bremse (+)

Legende
Nr. Bezeichnung
D1, D2 7-Segmentanzeige
11, T2 Taster
X2 USB 1.1 Schnittstelle
X3 Ethernet-Schnittstelle
X4 Steuerklemmen
Option 1 Kommunikation

Anschluss AC-Netzversorgung
X1 3x400/460/480 V G395-250 bis G395-450 (BG7)
und Anschluss Zwischenkreis

PE Anschluss Schutzleiter

X45 Anschluss Zwischenkreis-Vorladung

Xa4 Anschluss Steuerversorgung, Vorladerelais
und Motorbremse

X8 (Option 2) Technologie

X7 Anschluss hochauflosende Geber

X6 Anschluss Resolver

X5 Anschluss Motortemperaturtiberwachung

X12 Anschluss Motor und Bremswiderstand

HW Typenschild Hardware

SW Typenschild Software

Bild 4.10 Anschlussplan BG7

NMOOG

Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

Tabelle 4.3  Legende zum Anschlussplan BG7
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4.6

Schritt

1.
2.

Anschluss Schutzleiter

Aktion

Erden Sie jeden Servoregler!

Verbinden Sie Anschluss @ stern-
formig und groBflachig mit der
PE-Schiene (Haupterde) im Schaltschrank.

Verbinden Sie auch die Schutzleiteran-
schllisse aller weiteren Komponenten, wie
Netzdrossel, Filter, etc. sternférmig
und groBflachig mit der PE-Schiene
(Haupterde) im Schaltschrank.

PE-Netzanschluss
nach IEC/EN 61800-5-1

Fiir den PE-Anschluss gilt (da Ableitstrom >3,5 mA):
o Netzanschluss <10 mm2 Kupfer: Schutzleiterquer-
schnitt mind. 10 mm?2 Kupfer oder zwei Leitungen mit
dem Querschnitt der Netzleitungen verwenden

(typ. BG1 bis BG4).

o Netzanschluss >10 mm?2 Kupfer: Schutzleiterquer-
schnitt entsprechend des Querschnittes der Netzlei-
tungen verwenden (ftir BG5 bis BG7).

Es sind auBerdem die ortlichen sowie landesspezi-

fischen Bestimmungen und Gegebenheiten fiir Ausrii-

stungen mit hohmen Ableitstrom zu beriicksichtigen.

S S @
90060600 960060600 '_6(;-)

@,—) Ln J

\—o

|

\_

- o

o

9

Bild 4.11

Sternférmige Verlegung des Schutzle

iters
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4.7 Potenzialtrennkonzept

Die Steuerelektronik mit seiner Logik (uP), den Geberanschlissen und den Ein- und
Ausgéngen ist vom Leistungsteil (Netzversorgung/ Zwischenkreis) galvanisch getrennt.
Alle Steueranschllisse sind als Sicherheitskleinspannungskreis (SELV/PELV) ausgefuhrt
und dudrfen nur mit solchen SELV- bzw. PELV-Spannungen entsprechend der jewei-
ligen Spezifikation betrieben werden. Dies bedeutet auf der Steuerseite einen sicheren
Schutz vor elektrischem Schlag.

Sie bendtigt deshalb eine separate Steuerversorgung, die den Anforderungen an einen
SELV/PELV entspricht.

Die nebenstehende Ubersicht zeigt Ihnen detailliert die Potenzialbeziige der einzelnen
Anschlisse.

Durch dieses Konzept wird auch eine hdhere Betriebssicherheit des Servoreglers
erreicht.

° HINWEIS:

1 Eine Besonderheit bzgl. Isolierung und Trennung stellt die Klemme X5 (PTC
des Motors) dar. Beachten Sie hierzu die Hinweise im Kapitel 4.15.

SELV = Safety Extra Low Voltage (Sicherheitskleinspannung)

PELV = Protective Extra Low Voltage (Schutzkleinspannung)
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Bild 4.12  Potenzialtrennkonzept fir BG1 bis BG4

MOOG

Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

*) Bei BG5 die 24 V DC Steuerversorung zusétzlich an Steuerklemmen anschlieBen, interne Verbindung ist nicht verfigbar.

Bild 4.13 Potenzialtrennkonzept BG5 bis BG7
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4.8  Anschluss der Versorgungsspannungen

Die Stromversorgung des MSD Servo Drive erfolgt getrennt flir das Steuerteil und das
Leistungsteil. In der Reihenfolge ist die Steuerversorgung immer zuerst anzuschlieBen,
damit die Ansteuerung des MSD Servo Drive zundchst Uberprift bzw. das Gerat auf
die geplante Anwendung parametriert werden kann.
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HINWEIS:
Generell ist durch geeignete MaBnahmen fir entsprechenden Leitungsschutz

X

VORSICHT! | Beschadigung des Geréts durch Fehlbedienung!

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren.
Erst nach Voreinstellung der verfligbaren Netzspannung in der Gerdte-Firmware und einem
Neustart des Gerates (falls Netzspannung oder Schaltfrequenz gedndert wurden) darf die
Netzspannung fiir die Leistungsversorgung zugeschaltet werden..

>

4.8.1 Anschluss Steuerversorgung (24 V DC)

GEFAHR Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten fithrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Ohne dass am Gerét optische oder akustische Signale /Zeichen erkennbar bzw. wahrnehmbar
sind, kann gefahrliche Spannung am Gerat anliegen (z. B. bei eingeschalteter Netzspannung an
Klemme X11 und fehlender Steuerversorgung +24 V DC an X9/X10 bzw. X44)!
Vor dem Arbeiten am Gerat, muss deshalb an X11 auf Spannungsfreiheit geprift werden.

P>

zu sorgen. Den Anschluss Steuerversorung fir BG7 finden Sie in Tabelle 4.5.

Steuerversorgung BG1 bis BG6A

Klemme/Pin | Spezifikation

e U,=24VDC =20 % (BG5 bis BG6A +20/-10 %), stabilisiert und gegléttet
e Strombedarf der Steuerversorgung siehe Tabelle A.17.

X9/1 = + e Strombelastbarkeit der Klemme dauerhaft max. 10 A (BG5 bis BG6A max. 8 A), Verpol-
X9/2 = - schutz intern

e Das verwendete Netzteil muss tber eine sichere Trennung zum Netz gemaB EN 50178
oder IEC/EN 61800-5-1 verfligen.

e |ntern mit X10 verschaltet

X10/1 = + o Strombelastbarkeit der Klemme dauerhaft max. 10 A (BG5 bis BG6A max. 8 A)
X10/2 = - e Intern mit X9 verschaltet

Tabelle 4.4 Spezifikation Steuerversorgung BG1 bis BG6A

HINWEIS:

Gerat 1 Gerdt 2
= Oberseite = Oberseite
D1 DZ = Netz dreiphasig D’| D2 = Netz dreiphasig
X g e XN G-
1 C1 I I el o [ = B -
gy S U= (fuy = S L
©e E max. 10A gG ©e -
S Tl St ] *24V DC£20% H = I
=| X9 = ext. 5 - =] X9 S
= n versorgung - +
s =

i

Durchschleifen nur mi t ).
BG1 bis BG4 maglic h

(

nachster Servoregler

°
1 Bei den BaugroBen BG1 bis BG4 versorgt die externe 24 V Spannungsver-

sorgung neben dem Steuerteil auch den Ausgang fur die Motorbremse. Ist
dieser Ausgang aktiv, flieBt Uber die Klemme X9 der Strom flir das Steuerteil
plus der Strom fUr die Motorbremse zuzlglich weiterem Strombedarf fir
digitale Ein- und Ausgénge. Beachten Sie dies bei der Dimensionierung der
Spannungsversorgung flr den Steuerteil und beim Durchschleifen zu weite-
ren Geraten.

HINWEIS:
Bei der BaugréBe BG5S muss die externe +24V-Steuerspannung auch an die

i @

Bild 4.14 Anschluss Steuerversorgung BG1 bis BG6A

Steuerklemmen angeschlossen werden (siehe Bild 4.5).



Steuerversorgung BG7

Klemme/Pin | Spezifikation

e U,=+24VDC +10 %, stabilisiert und geglttet
X44/1 = + e Strombedarf der Steuerversorgung siehe Tabelle A.17.
x44/2_= B e Strombelastbarkeit der Klemme dauerhaft max. 10 A, Verpolschutz intern

e Das verwendete Netzteil muss iber eine sichere Trennung zum Netz gemaB EN 50178
oder IEC/EN 61800-5-1 verflgen.

Tabelle 4.5  Spezifikation Steuerversorgung BG7

4.8.2  Anschluss Versorgung Leistungsteil (400/460/480 V AC)

Schritt Aktion Anmerkung
Leitungsquerschnitt gemdB den ortlichen
sowie landesspezifischen Bestimmungen
und Gegebenheiten.

Legen Sie den Leitungsquerschnitt fest, abhdngig von
Nennstrom und Umgebungstemperatur.

Verdrahten Sie den Servoregler entsprechend seiner
BaugréBe und Anschlussart. Verwenden Sie ab 0,3 m
Leitungslénge abgeschirmte Leitung!

siehe Bild 4.15, Bild 4.16, Bild 4.17

Reduziert die Spannungsverzerrungen
(THD) im Netz und erhoht die Lebensdau-
er des Servoreglers.

Verdrahten Sie ggf. die Netzdrossel

Installieren Sie einen Netz-Trenner K1
(Leistungsschalter, Schitz usw.).

AC-Netzversorgung noch nicht ein-
schalten!

Verwenden Sie Netzsicherungen (Betriebsklasse gG, die  Zur Einhaltung der Geréatesicherheit
den Servoregler allpolig vom Netz trennen. gemas IEC/EN 61800-5-1

GEFAHR! Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung!

¢ Fehlverhalten fiihrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod.
Elektrische Anschliisse niemals unter Spannung verdrahten oder I6sen! Vor jedem Eingriff ist
das Gerdt vom Netz zu trennen. Auch 10 Min. nach Netz-Aus kdnnen noch gefahrlich hohe
Spannungen =50 V anliegen (Kondensatorladung). Deshalb auf Spannungsfreiheit priifen!..

>
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Verletzungsgefahr oder Beschadigung des Gerates durch falsche
1
VORSICHT! | £\ schutzeinrichtung!

¢ Fehlverhalten kann zu Koérperverletzungen oder Sachschiaden
fihren.

Sollte es durch 6rtliche Bestimmungen erforderlich sein, dass eine FI-Schutzeinrichtung
vorzusehen ist, gilt Folgendes:
Der Servoregler kann im Fehlerfall DC-Fehlerstrome ohne Nulldurchgang erzeugen. Deshalb
diirfen die Servoregler nur mit Fehlerstromschutzeinrichtung (RCDs)  Typ B fiir Wechselfeh-
lerstrdme, pulsierenden und glatten Gleichfehlerstrdmen betrieben werden, die flir Servoreg-
lerbetrieb geeignet sind, siehe IEC 60755. Daneben kénnen fiir Uberwachungsaufgaben auch
Differenzstromiiberwachungsgeréte (RCMs) 2 eingesetzt werden..

1) engl.: residual current protective device

2) engl.: residual current monitor

Beachten Sie:
Schalten der Netzspannung:
— Bei zu hdufigem Schalten schiitzt sich das Geréat durch hochohmige Abkopplung vom Netz.
Nach einer Ruhephase von einigen Minuten ist das Gerdt wieder betriebsbereit.
TN- und TT-Netz: Der Betrieb ist zulassig, wenn:
— bei Einphasengeréaten fiir 1 x 230 V AC das Einspeisenetz der maximalen Uberspannungska-
tegorie Il gemaB IEC/EN 61800-5-1 entspricht.

— bei Dreiphasengeréten mit den AuBenleiterspannungen 3 x 230 V AC, 3 x 400 V AC,
3x460VACund3x480VAC
der Sternpunkt des Einspeisenetzes geerdet ist und
das Einspeisenetz der maximalen Uberspannungskategorie lll geméaB IEC/EN 61800-5-1 bei
einer Systemspannung (AuBenleiter — Sternpunkt) von maximal 277 V gerecht wird.

[T-Netz: Der Betrieb ist nicht zulassig!

— Bei Erdschluss liegt etwa doppelte Spannungsbeanspruchung vor. Luft- und Kriechstrecken
gemdaB IEC/EN 61800-5-1 werden nicht mehr eingehalten.
— Der Anschluss der Servoregler (iber eine Netzdrossel ist zwingend erforderlich:

— Dbeim Einsatz des Servoreglers in Anwendungen mit StorgréBen, entsprechend der Um-
gebungsklasse 3, laut IEC/EN 61000-2-4 und dartiber (raue Industrieumgebung).

— zur Einhaltung der IEC/EN 61800-3, siehe Anhang.

— Weitere Informationen zur Strombelastbarkeit, technische Daten und Umgebungsbedingun-
gen finden Sie im Anhang.

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 33
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HINWEIS:

° Gerateanschlussleistung” [kVA] Vorgeschr. Netz-
1 Bitte beachten Sie, dass der MSD Servo Drive fiir die Netzqualitat Umge- e S T
bungsklasse 3 (IEC/EN 61000-2-4) nicht ausgelegt ist. Zur Erreichung dieser Mit Netzdrossel (4% uy) Ohne Netzdrossel ,gG Al
Umgebungsklasse sind noch weitere MaBnahmen zwingend erforderlich! Fur §
Details dazu wenden Sie sich bitte an Ihren Projekteur. 2392-024 18.2 247 3y max. 50
395-024
HINWEIS:
- - - T : (392-032 24,2 327 3xmax. 63
1 Der Mindestquerschnitt der Netzanschlussleitung richtet sich nach den (6395-032 J ’ X max.
ortlichen Bestimmungen und Gegebenheiten und dem Nennstrom des
1) Bei 3 x 400 V Netzspannung
Servoreglers.

VORSICHT! |Beschidigung des Gerits durch Fehlbedienung! Tabelle 4.6 Anschlussleistung und Netzsicherung (BG1 bis BG4)

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren.

Erst nach Voreinstellung der verfiigharen Netzspannung in der Geréte-Firmware und einem ) ]
Neustart des Gerétes (falls Netzspannung oder Schaltfrequenz geéndert wurden) darf die X1 L Netz einphasig
Netzspannung fir die Leistungsversorgung zugeschaltet werden.. N | TN — ; o N
: Ober- L - "'T": :“f": K1 E o L1
: =sei ; i PE
4.8.3  AC-Netzversorgung BG1 bis BG4 zselte CRNE °
= X11 L Netz dreiphasig
Geriteanschlussleistung” [kVA 5 - 3 CHmm—— 53— 13
g" [kVA] . vOrgeschr._Nelz - % o am — = o0
Servoregler sicherung, Betriebsklasse - L '--——ﬁ—E—o L1
Mit Netzdrossel (4% uy) Ohne Netzdrossel gG [A] D1,D2 | = 1 1 .
Mmmn_|1 ®® z ) ® ®
6392-004A 1,6 22 1 X max. 16 - X10 T 24V DC Versorgung
6392-004 29 41 3% max. 10 - X9 1 fiir Steuerelektronik (U,
) ) : = 2
— = >—{USB 1.1 -
6392-006 4,4 6,3 3 xmax. 16 \ X2 = -~
— 9 - /v 2.B.zus. Geber
6392-008 6,0 8,5 3 x max. 20 : \ Ethernet 3 = X8  Option 2 \=/’
(G392-012 9,1 13,0 3 x max. 25 )
Bild 4.15 Anschlussbeispiel Steuer- /Netzversorgung fur BG1 bis BG4
EeLE 0l 12,0 16,2 3xmax. 32
(G395-016 ’ ’ :
(G392-020
6395-020 15,0 20,1 3 x max. +40
1) Bei 3 x 400 V Netzspannung

Tabelle 4.6 Anschlussleistung und Netzsicherung (BG1 bis BG4)



4.8.4

AC-Netzversorgung BG5 bis BG6A

= Oberseite
Gerateanschlussleistung? [KVA] Vorgeschr. Netz- - Netz dreiphasig
Servoregler sicherung, Betriebsklasse D1 Do @ = X11 o] L8 == >l — ————o0 L3
, - ~ - g FN — L2
Mit Netzdrossel (2% uy) Ohne Netzdrossel gG [A] - o L2 ———0
T2 | 9@ = S .
(G392-045 2 -
6395-053 31,2/36,7 3 x max. 63 = .
~ = X10 B2 < 24V DC Versorgung fiir
G392-060 ) —— = | USB 1 = T2 | Steverelektronik (U
0395-070 41,6/48,5 3 x max. 80 - | X2 2 X9 ; - »—\ )
G392-072 A > Ethernet = 24\ DCV
50,0/52,6 2 — X3 - Brsorgung
6395-084 8xmax. 100 — v = Vo0 ] 2 v|ms /‘ / fir Bremse (1, = 2,0 A)
- ~ +. -
B - = 2 -
- Bei Geraten der 3 - 3 Motorbremse
6392-110 BaugréBen BGS5 bis =] ISACO+ - GND p <
76/99 2 BG7 ist eine Netzdros- 3 x max. 160 T (0 % :
G395-143 sel zwingend ] i
erforderlich. ; . _ - ;
(6392-143 99/118 2 3% max. 200 Bild 4.16  Anschlussbeispiel Steuer- /Netzversorgung fur BG5 bis BG6A
6395-170
(G392-170
118/1282 3 x max. 224
6395-210 4.8.5  AC-Netzversorgung BG7
(395-250 173 3 x max. 300
R Gerateanschlussleistung? [kKVA
6395-325 225 3xmax. 400 o 97 [kVA] Vorgeschr. Netz-
(395-450 310 3 x max. 500 g sicherung, Betriebsklasse gG [A]
Mit Netzdrossel (2% uy) Ohne Netzdrossel
1) Bei 3 x 400 V Netzspannung
2) Zweiter Wert gilt fir Gerate mit Wasserkihlung (395-250 Bei Geriten der 3% max. 300
; ; ; BaugréBen BG5
Tabelle 4.7 Anschlussleistung und Netzsicherung (BG5 bis BG6A) 6395-325 bis gG7 ot oo 3 x max. 400
Netzdrossel zwingend
VORSICHT! |Beschadigung des Gerits durch Fehlbedienung! 6395-450 erforderlich. 3 xmax. 500
¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren.
Bei Geraten der BaugroBen BG5 bis BG7 ist eine Netzdrossel zwingend erforderlich. Auf Grund Tabelle 4.8 Anschlussleistung und Netzsicherung (BG7)
einer anderen Vorladetechnologie in diesen Geréten ist auBerdem darauf zu achten, dass die
Netzdrossel zwischen Antriebsregler und Netzfilter installiert wird (siehe Bild 4.16).

NMOOG
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VORSICHT! |Beschadigung des Gerats durch Fehlbedienung!

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 36

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren.
Bei Geréaten der BaugréBen BG5S bis BG7 ist eine Netzdrossel zwingend erforderlich. Auf Grund
einer anderen Vorladetechnologie in diesen Geréten ist auBerdem darauf zu achten, dass die
Netzdrossel zwischen Antriebsregler und Netzfilter installiert wird (siehe Bild 4.17).

4.8.6  Anschlussplan Vorladung (nur BG7)
. Spezifikation
Bezeichnung
G395-250 G395-325 G395-450
Sicherungen 2, trédge Werte siehe Tabelle 4.10
Netzfilter (optional) 300A 400 A 500 A
Netzdrossel (U, = 2 %) 250 A 325 A 450 A
K1 (z. B. Siemens 3RT10 65- | (z. B. Siemens 3RT10 75- (z. B. Siemens 3RT10
6AP36) 6AP36) 76-6AP36)
K2 12A/55kW/24V (z. B. Siemens 3RT10 17-1AB01)
K3 7A/3KkW/24V (z. B. Siemens 3RT10 15-1AB01)

Exeplarische Daten zu Abb. 4.14

Tabelle 4.9  Spezifikation der Anschluss-Peripherie

Verdrahten Sie die Vorladeschaltung entsprechend normgerecht mit kurzschlussfesten
Leitungen. Die Anschlusswerte des internen Relais fur die Klemmen X44/3, 4 betragen
U, =30V DG, I =6A. Verwenden Sie ein Hilfsschitz K.

Steuerungsablauf

* Vorladung des Zwischenkreises
Schalter S1 ,Netzversorgung Ein“ wird eingeschaltet. Das Vorladeschiitz K2 schlieBt und der Zwischen-
kreis wird (iber interne Vorladewiderstdnde an Klemme X45 vorgeladen. Das Hauptschiitz K1 bleibt
vorerst offen.

* Vorladung abgeschlossen
Bei einer definierten Zwischenkreis-Spannung wird der Kontakt des internen Relais an Klemme X44/3,4
geschlossen. Das Hilfsschiitz K3 schlieBt und schaltet das Hauptschiitz K1 zu. Uber ein Hilfskontakt
(Offner) an K1 wird das Vorladeschiitz K2 gedffnet. Der MSD Servo Drive geht in Betriebsbereitschaft.

¢ Ausschalten
Uber den Schalter S1 ,Netzversorgung Aus* wird der Servoregler komplett vom Netz getrennt.

L2
L3
N
PE _________ D Y
D D D Sicherungen 2 K3
Hauptschiitz K1 \) \) \’KZ K1
24V

Sicherungen 1 [

1

Netzlter
(optional)

Netzdrossel

Bremswiderstand

Vorladeschaltung
| +— kurzschlussfest

L1 L2 L3 PE ZK-ZK+|L1 L2 L3]1 2 3 4 5 6 7
Net Vorlad Steuer- Vi d
“ R i P I

gung internes  Motorbremse
Relais
X11 X44

G395-250

G395-325

G395-450

X12
RB

+ PE U V W
Q—0—0—-0-

Bild 4.17  Anschluss Vorladung, Steuer- und Netzversorgung 3 x 230/400/460/480 V fur BG7

VORSICHT!

Abschaltung der Vorladung!

Um den Servoregler vor thermischer Uberlastung zu schiitzen, ist darauf zu achten, dass

die Vorladung des Zwischenkreises nicht ldnger als 2 Min. eingeschaltet ist, ohne das der
Hauptschiitz aktiv ist. Die Vorladung des Zwischenkreises ist nicht fiir hohe Leistungsaufnah-
me wahrend des Betriebs ausgelegt.

Bei Nichrtheachtung kann das Geréts zerstort werden!




4.9

Schritt

Steueranschliisse

Aktion

Prufen Sie, ob Ihnen bereits eine komplette Gerdteein-

stellung vorliegt, d. h. der Antrieb bereits projektiert
ist.

Wenn dies der Fall ist, gilt eine spezielle Belegung der
Steuerklemmen.

Erfragen Sie die Anschlusshelegung bitte unbedingt
bei Inrem Projekteur!

Entscheiden Sie sich flr eine Anschlussbelegung.

Verdrahten Sie die Steuerklemmen mit
abgeschirmten Leitungen.

Unbedingt erforderlich sind:

ISDSH (X4/22) und ENPO (X4/10)

Lassen Sie noch alle Kontakte offen
(Eingange inaktiv).

Kontrollieren Sie nochmals alle Anschliisse!

Anmerkung

Leitungsschirme beidseitig flachig erden.

Leitungsquerschnitte: 0,2 bis 1,5 mm2,
bei Aderendhtilsen mit Kunststoffhtilse
max. 0,75 mm?

MOOG
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4.91

Bez.

Spez

KI.

ifikation der Steueranschlisse

Spezifikation

Analoge Eingange

ISAO+
ISAO-
ISAT+
ISAT-

Digitale Eingédnge

1SD00
ISDO1
ISD02
ISD03
ISD04

ISD05
ISD06

ENPO

X4/3
X4/4
X4/5
X4/6

S
X4/15

X4/16
X417
X4/18
X4/19

X4/20
X4/21

e U

e U,=+10VDC
e Auflosung 12 Bit; R, ca. 101 kQ

o Abtastzyklus der Klemme im ,IP mode* 125 ps, sonst
1ms

e Toleranz: U =1 % v. Messbereichsendwert

tandard-Eingang

® Uy max = 24V DC +20 %

® | D8I 24V =3 mAtyp.

e Schaltpegel Low/High: <4,8 V/>18'V
e Frequenzbereich <500 Hz

e Abtastzyklus: 1 ms

Touchprobe (Messtaster) oder Standard-Eingang

e Fingang fiir Touchprobe (Messtaster) zur schnellen Spei-
cherung von Prozessdaten (z. B. Istposition)
— Interne Signalverzogerung
Hardware-Version 0..1 Min. Max. Typ.

1SD05 £ 3ps 16 s 8 s

1SD05 Y 4ys 27ps | 15ps
1SD06 Ay 2ps

ab Hardware-Version 2 Min. Max. Typ.
ISD05 +15D06 | A& Y. 25

— Aktivierung iiber ISD05/I1SD06 = 15 (PROBE)
e Standard-Eingang

— Frequenzbereich <500 Hz

— Abtastzyklus: 1 ms
N max = 24V DC +20 %
bei +24 VDC = 10 mA, R = ca. 3 kQ

IN max

e Schaltpegel Low/High: <4,8 V/>18 V
e Deaktivieren der Wiederanlaufsperre (STO) u. Freigabe

der Endstufe = High-Pegel
e (SSD-féhig (ab Hardware-Version 2)

X4/10 | ® Reaktionszeit ca. 10 ms

e Schaltpegel Low/High: <4,8 V/>18'V
o U
o llﬂ bei +24 V DC = typ. 3 mA

=+24VDC +20 %

IN max

Potentialtrennung

nein

X4

re. <A - ow
(G | | BT
isost -~ [B2JfBl < eneo
isos - (2l B~ ospo2
15005~ 38| 8 ospot
ispo4 8|~ ospoo
iso3 -~ [BIJEA < 1sa1-
15002 [ B < 1sa1+
ispot 8| I« 1sao-
ispoo ~ [{B|B < 1sao+
+24v < [l - +2av
o6ND < i8]l <> peNo

Tabelle 410  Spezifikation der Steueranschliisse X4
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Potentialtrennung

X4

ree <A - rsw
re. [l Rw
isost B3Il < eneo
iso06 - 2l B8] > ospo2
isoos -~ 28] I8l ~ ospor
ispo4 - {8 |l ospoo

isoo3 -~ B8 < 1sa-
Is02
ispot Gl < 1sho-

ispoo i8] Bl < 1sao+
w24y <[l - 20
06N~ i8]l <bano

4.9.2

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler

HINWEIS:

Bei zu groBen Strdmen Uber die Masseklemmen ist eine hochohmige Ab-
trennung zur Geratemasse mdoglich. Dies kann u. U. zum Fehlverhalten des
Antriebs fUhren. Um dies zu verhindern, sind Kreisstrome in der Verdrahtung
zu vermeiden.

Bremsentreiber

38

Bei BG1 bis BG4 ist der Stecker X13 zum Anschluss einer Motorbremse vorgesehen.

Bez.

0SD03
GND

KI.

X13/1
X13/2

Spezifikation
Kurzschlussfest

Spannungsversorgung erfolgt tiber die Steuer-
versorgung Uy, an X9/X10.

Ugg = U,-AU" (AU typisch ca. 1,4 V)

Zur Ansteuerung einer Motorbremse bis

g = 2,0 A max,, fiir Bremsen mit gréBerem
Strombedarf, muss ein Relais vorgeschaltet
werden.

Uberstrom bewirkt Abschaltung

Auch als konfigurierbarer digitaler Ausgang
nutzbar.

Abschaltbare Kabelbruchiiberwachung
<500 mA im Zustand ,1 (bis zum Relais)

X13
0sD03
GND

Anschluss

Bremse (+)

Bremse (-)

Spezifikation
Digitale Ausgange
e keine Zerstorung im Kurzschlussfall (+24 V -> GND),
0SD00 X4/7 Geréat kann sich jedoch kurzz. abschalten.
0SDO1 X4/8 e | .. =50 mA, SPS-kompatibel ja
0SD02 | X4/9 | e Abtastzyklus der Klemme = 1 ms
e High-Side-Treiber
STO ,,Safe Torque Off* = sicher abgeschaltetes Moment (*)
e FEingang ,STO anfordern” = Low-Pegel
e (SSD-fahig (ab Hardware-Version 2)
%%4 X4/22 | o Schaltpegel Low/High: <4,8V// 18V ja
® Uy oy = 124 VDC +20 %
e |, bei+24VDC = typ. 3 mA
Diagnose STO, beide Abschaltkandle aktiv,
ein SchlieBer mit selbstriickstellender
RSH X4/11 Sicherung (Polyswitch) 202 ja
RSH | X412 "¢ 55y /200 mAAC, cos ¢ = 1 NI
e 30V/200mADC, cos @ =1
Relaisausgang
Relais, 1 SchlieBer
Y4/23 e 25V/1,0AAC, cosp=1 a3
REL xajoa | ° 30V/1,0ADC,cos =1 \ X424
e Schaltverzégerung ca. 10 ms
e /Zykluszeit 1 ms
Hilfsspannung
e Hilfsspannung zur Speisung der digitalen Eingénge
e U, =U,-AU (AU typisch ca. 1,2 V), keine Zerstorung im
v X4/2 Kurzschlussfall (+24 V -> GND), Geréat kann sich jedoch ia
X4/14 kurzzeitig abschalten. J
® | .. =80 mA (pro Pin) mit selbstriickstellender Sicherung
(Polyswitch)
Digitale Masse
DGND X4/1 | Bezugsmasse fiir 24 V, 1 . = 80 mA (pro Pin), Hardware- ia
X4/13 |Versionen 0..1 mit selbstruckstellender Sicherung (Polyswitch) J
(*) STO Zertifizierung nur fiir BG1 bis BG6A

Tabelle 410  Spezifikation der Steueranschliisse X4

Tabelle 4.11

Spezifikation der Klemmenanschlisse X13 (BG1 bis BG4)

Bei BG5 bis BG6A ist der Stecker X20 zum Anschluss einer Motorbremse vorgesehen.




Bez.

+24V
0SD03
GND

KI.

X201
X20/2
X20/3

Spezifikation
Kurzschlussfest
Externe Spannungsversorgung
+24VDC (I,, = 2,1 A) erforderlich
Zur Ansteuerung einer Motorbremse bis
g = 2,0 A max,, fiir Bremsen mit gréBerem
Strombedarf, muss ein Relais vorgeschaltet
werden.
Uberstrom bewirkt Abschaltung

Abschaltbare Kabelbruchtiberwachung
<200 mA typisch im Zustand ,1 (bis zum
Relais)

Anschluss

24V DC supply

— for brake (I, =2,1A)

Brake (-)
Brake (+)

Tabelle 412  Spezifikation der Klemmenanschliisse X20 (BG5 bis BG6A)

Bei BG7 ist der Stecker X44 zum Anschluss einer Motorbremse vorgesehen.

Bez.

+24V
0SD03
GND

KI.

X44/5
X44/6
Xa4/7

Spezifikation
Kurzschlussfest
Externe Spannungsversorgung
+24VDC (I, = 2,1 A) erforderlich
Zur Ansteuerung einer Motorbremse bis
lgz = 2,0 A max,, fiir Bremsen mit gréBerem
Strombedarf, muss ein Relais vorgeschaltet
werden
Uberstrom bewirkt Abschaltung

Abschaltbare Kabelbruchtiberwachung
<200 mA typisch im Zustand ,1 (bis zum
Relais).

Anschluss

+24 V DC supply
for brake (I, =2 A)

+24vDC |

Brake (-)

Brake (+)

Tabelle 413  Spezifikation der Klemmenanschlisse X44 (BG7)

MOOG

Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

410 Spezifikation USB-Schnittstelle

Die Service- und Diagnoseschnittstelle X2 ist als USB V1.1-Schnittstelle ausgefthrt.
Sie ist ausschlieBlich fur den Anschluss eines PCs zur Inbetriebnahme, Service und
Diagnose mit der Software Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 geeignet.
Technische Spezifikation:
o USB 1.1 Standard - full speed device Schnittstelle
o Anschluss tiber handelstibliches USB-Schnittstellenkabel Typ A auf Typ B
(siehe auch MSD Servo Drive Bestellkatalog)

411 Spezifikation Ethernet-Schnittstelle

Die Service- und Diagnoseschnittstelle X3 ist als Ethernet-Schnittstelle ausgefihrt. Sie
ist ausschlieBlich fur den Anschluss eines PCs zur Inbetriebnahme, Service und Dia-
gnose mit der Software Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 geeignet.
Technische Spezifikation:

o Ubertragungsrate 10/100 MBits/s BASE-T

. Ubertragungsprofil IEEE802.3 compliant

o Anschluss Uber handelsiibliches Crosslink-Kabel
(siehe auch MSD Servo Drive Bestellkatalog)

412 Option 1

Je nach Ausfuhrungsvariante des MSD Servo Drive ist die Option 1 ab Werk mit ver-
schiedenen Optionen ausgefthrt. Feldbus-Optionen wie z. B. EtherCAT, PROFIBUS
oder SERCOS stehen zur Verflgung.

Alle verfiigbaren Optionen finden Sie im MSD Servo Drive Bestellkatalog. Im Benutzer-
handbuch der jeweiligen Option erhalten Sie detaillierte Informationen zur Inbetriebnah-
me.
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413 Option 2

Die Option 2 ist ab Werk mit verschiedenen Technologieoptionen ausrUstbar. Beispiels-
weise kdnnen hier zusétzliche oder spezielle Geber ausgewertet werden.

Alle verfligbaren Optionen finden Sie im MSD Servo Drive Bestellkatalog. Im Benutzer-
handbuch der jeweiligen Option erhalten Sie detaillierte Informationen zur Inbetriebnah-
me.

414 Geberanschluss

Alle GeberanschliUsse befinden sich an der Oberseite des Gerétes.

Variante G -
X/ (g\ptional X§ 20
Variante B R
X6 (@) hochaufiosender Gebe
Variante A ==

Q@'\ | hochauflésender Gebe

5 9 555 o, R, 9.,

Resolver

Bild 4.18 Zuordnung Motor-/Geberleitung
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4141 Geberanschluss der Servomotoren

Bitte verwenden Sie zum Anschluss der Servomotoren die konfektionierte Motor- und
Geberleitung von Moog.

414.2  Zuordnung Motor-/Geberleitung zum Servoregler

Vergleichen Sie die Typenschilder der Komponenten. Stellen Sie unbedingt sicher, dass
Sie die richtigen Komponenten gemaR einer Variante A, B oder C verwenden!

Anschluss des

Motor (mit eingebautem Geber) Geberleitung e
Variante A | RESONeX opton £08335-013-yyy X6
wranen | SHC T o0z
oo S M cosearraneyy |

Tabelle 414 Varianten von Motoren, Gebertyp und Geberleitung

HINWEIS:

1 Die Geberleitung darf nicht aufgetrennt werden, um z. B. die Signale Uber
Klemmen im Schaltschrank zu fiihren. Die Randelschrauben am D-Sub-

Steckergehause sind fest zu verriegeln!




414.3 Konfektionierte Geberleitungen

Nur bei Verwendung der Moog-Systemleitung konnen die spezifizierten Angaben zuge-
sichert werden.

Geberleitung C08335 ) Vi - yyy

Konfektionierte Leitung

Resolverleitung

Geberleitung SSI, EnDat CA58876 002
Geberleitung Hiperface® CA58877 002
Gebersystem

Version

Leitungslange (m)

1) yyy steht fir die Lange in Metern; Standardlangen: 1 m, 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 50 m. Weitere Langen auf Anfrage

Bestellschliissel

C08335-013-yyy" | CA58876-002-yyy? | CA58877-002-yyy"

Temperaturbereich -+40 bis +85 °C -35 his +80 °C -+40 bis +85 °C
Leitungsdurchmesser ca. 8,8 mm

Material des

AuBenmantels PUR

Bestandigkeit 61-, hydrolyse- u. mikrobenbesténdig (VDE0472)

UL-Style 20233, +80 °C - 300V,

Zulassungen CSA-C22.2N.210-M90, +75 °C - 300V FT1

Geberleitung C08335-013-yyy"

Technische Daten

| C08335-013-yyy" = CA58876-002-yyy" | CA58877-002-yyy"

Motoren mit Gebersystem Resolver
1=83
2=5il
BEISZ
4=n.c.
5=PTC+

Belegung reglerseitig ? - 212

(Sub-D-Stecker) 8 _ sS4
9 =PTC-

Energiekettenfahig

Mindestbiegeradius 90 mm

G3, G5, G12.x
(Singleturn- / Multiturn-
Geber mit SSI-/EnDat-

Schnittstelle)

1=A-

2=A+

3=VCC (+5V)

4 = DATA+

5 = DATA-

6 =B-

8 =GND

11 =B+

12 = VCC (Sense)
13 = GND (Sense)
14 = CLK+

15 = CLK-
7,9,10 =n.c.

ja

100 mm

G6, G6.x
(Singleturn- / Multiturn-
Geber mit HIPERFACE®-

Schnittstelle)

1 =REFCOS
2=+C0S
3=Us7-12V

4 = Daten+ EIA485
5 = Daten- EIA485
6 = REFSIN

7 = Briicke zu PIN 12
8=GND

11 =+SIN

12 = Brlicke zu PIN 7
9,10,13,14,15=nc.

90 mm

Tabelle 415  Technische Daten Geberleitung

4144  Resolveranschluss

Ein Resolver wird am Steckplatz X6 (9-polige D-Sub Buchse) angeschlossen.

—

Resolver S3 differentieller Eingang (Bezug zu Pin X6-2)

Ref- analoge Erregung (Massebezugspunkt zu Pin 6)

©)

Resolver S4 differentieller Eingang (Bezug zu Pin X6-3)

2 Resolver S1 differentieller Eingang (Bezug zu Pin X6-1)
@ 3 Resolver S2 differentieller Eingang (Bezug zu Pin X6-8)

= " 4 Versorgungsspannung 5..12 V, intern verbunden mit X7/3
% :E:i 5 9+ (PTC, NTC, KTY, Klixon) ")
2 E: :: 6 Ref+ analoge Erregung

7

8

9

9- (PTC, NTC, KTY, Klixon) "

Tabelle 416  Pinbelegung X6

VORSICHT | Beschéadigung des Gerates durch falsche Isolierung der Motorwicklung!

Tabelle 415  Technische Daten Geberleitung

MOOG Id.-Nr.: CAG5642-002 12/2024

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung von Motor/Geréte fithren
Der Motortemperatursensor muss gegentiber der Motorwicklung bei Anschluss an X5 mit einer
Basisisolierung, bei Anschluss an X6 oder X7 mit verstarkter Isolierung gemii
IEC/EN 61800-5-1 ausgeflhrt sein.
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4145 Anschluss fur hochaufldsende Geber

Die Schnittstelle X7 ermdéglicht die Auswertung nachfolgend aufgeflihrter Gebertypen.

Geber

Sin/Cos-Geber mit Nullimpuls
z. B. Heidenhain ERN1381, ROD486

Heidenhain Sin/Cos-Geber mit EnDat-Schnittstelle
z. B. 13 Bit Singleturn-Geber (ECN1313.EnDat01) und 25 Bit Multiturn-Geber
(EQN1325-EnDat01)

Heidenhain Geber mit digitaler EnDat-Schnittstelle
Single- oder Multiturn-Geber

Sin/Cos-Geber mit SSI-Schnittstelle
z. B. 13 Bit Singleturn- und 25 Bit Multiturn-Geber (ECN413-SSI, EQN425-SSI)

Sick-Stegmann Sin/Cos-Geber mit HIPERFACE®-Schnittstelle
Single- und Multiturn-Geber, z. B. SRS50, SRM50

Tabelle 417 Verwendbare Gebertypen an X7

i

HINWEISE:
* Der Einsatz von Gebern auBerhalb des Moog-Lieferprogramms bedarf

einer speziellen Freigaben durch Moog.

Der Leitungstyp ist laut Spezifikation des Motor- bzw. Geberherstellers zu wahlen. Bitte

* Die maximale Signal-Eingangsfrequenz betragt 500 kHz.

*  Geber mit einer Spannungsversorgung von 5 V +5 % mussen Uber einen
separaten Anschluss fUr eine Sensorleitung verfigen. Die Sensorleitung
dient der Erfassung der tatsachlichen Versorgungsspannung am Geber,
womit dann eine Kompensation des Spannungsabfalls auf der Leitung er-
reicht wird. Nur durch Verwenden der Sensorleitung ist sichergestellt, dass
der Geber mit der korrekten Spannung versorgt wird. Die Sensorleitung ist
immer anzuschlieBen.

achten Sie dabei auf folgende Rahmenbedingungen:

Verwenden Sie grundsétzlich abgeschirmte Leitungen. Die Schirmung ist beidseitig aufzulegen.

Die differentiellen Spursignale A/B, R oder CLK, DATA sind (iber paarig verdrillte Adern zu
verschalten.

Die Geberleitung darf nicht aufgetrennt werden, um z. B. die Signale (iber Klemmen im Schalt-
schrank zu filhren.

Geber

1

g

o
NOQOJ
KL
O
‘o?e

Sin/Cos-
Absolut-

wertgeber
SSI/EnDat

A+

Absolutwert-
geber EnDat
(digital)

+5VDC £5 %, I0UT max = 250 mA (150 mA

3 bei Hardware-Versionen 0..1), Uberwachung tber

Sin/Cos
und TTL
1 A-
2 A+
4
5
6 B-
7
8 GND
9 R-
10 R+
11 B+
12 Sense +
13 Sense -
14
15

Sensorleitung

Data +
Data -

B-

GND

B+
Sense +
Sense -

CLK+
CLK -

Data +

Data -

GND

Sense +
Sense -
CLK+
CLK -

Absolut-
wertgeber
HIPERFACE®

REFCOS
+C0S

7his12V
(typ. 11V)

max. 100 mA
Data +
Data -
REFSIN

U - Switch —

GND

+SIN
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Die Summe der an X7/3
und X6/4 entnommenen
Strome darf den an-
gegebenen Wert nicht
Uberschreiten!

Us - Switch

Nach dem Verbinden von
Pin 7 mit Pin 12 stellt
sich an X7, Pin 3 eine
Spannung von 11,8 V
ein!

Tabelle 418  Pinbelegung der Steckverbindung X7

HINWEIS:

Die Geberversorgung an X7/3 ist sowohl bei 5 V-Betrieb als auch bei 11 V-
Betrieb kurzschlussfest. Der Regler bleibt weiter in Betrieb, sodass bei
Auswertung der Gebersignale eine entsprechende Fehlermeldung generiert

werden kann.



415 Motoranschluss 4151  Motoranschluss der Servomotoren

® HINWEIS:
Schritt Aktion Anmerkung 1 Zum Anschluss der Servomotoren empfehlen wir unsere konfektionierte
Motorleitungen (siehe Bestellkatalog Servomotoren).
Legen Sie den Leitungsquerschnitt fest, abhdngig von Lem.mgsquerschn.ltlt gema den ortlichen
Nennstrom und Umgebungstemperatur. sowie Iandesspgzmschen Bestimmungen
und Gegebenheiten. X5 O +—=>
g Y- -

Abschirmung zur Verminderung der > VRN |
5 irm beidseiti 12 .
SchlieBen Sie die geschirmte Motorleitung an die Klem- St(;lr abstraShIl#lg, Schlrhrln betl)?ser']t'g X V - >—v—( 3Mfit.°' “&ﬂ)
men X12/U, V, W an und erden Sie den Motor an (D). 211" €4en. schirmarschiussiech des w ;

Motoranschlusses X12 mit beiden =
Schrauben befestigen. N B
Abschirmung zur Verminderung der

Storabstrahlung, Schirm beidseitig
auflegen.

Verdrahten Sie den Temperatursensor PTC

(falls vorhanden) an X5 mit separat geschirmten
Leitungen und aktivieren Sie mittels

Moog DriveAominisTrRATOR 5 die Temperaturauswertung.

Ansteuerung
Motorbremse

x13 05D03 =
GND [*=

Bremse (+)

Bremse (-)

Bild 4.19 Anschluss des Motors bei BG1 bis BG4
VORSICHT | Beschéadigung des Gerates durch falsche Isolierung der Motorwicklung!

e Fehlverhalten kann zur Beschadigung von Motor/Gerate fithren

Der Motortemperatursensor muss gegenUber der Motorwicklung bei Anschluss an X5 mit einer x40 V=
Basisisolierung, bei Anschluss an X6 oder X7 mit verstarkter Isolierung gemai g

IEC/EN 61800-5-1 ausgeflhrt sein. 1
x12 ::g v ( Motor 7 ¢
HINWEIS: — " . 3~

Tritt wéhrend des Betriebs ein Erd- oder Kurzschluss in der Motorleitung auf, N /\E_\/
wird die Endstufe gesperrt und eine Stérmeldung abgesetzt.

]

>

F=<c

X

24V DC
Versorgung
— fur Relais-

X 44(BG7) o4V > ansteuerung

bzw. EOSDOS I }j |
X 20865 bis BGoA) GND [—= >4 .
Versorgung

fur
GND ——= >—— | Motorbremse

Bild 4.20 Anschluss des Motors bei BG5 bis BG7
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415.2  Konfektionierte Motorleitung

HINWEIS:

Die Adern 5 und 6 (PTC) werden nur fir Motoren mit optischen Gebern
benétigt (G12, G13, G6, G6M). Bei Servomotoren mit Resolver erfolgt der
Anschluss des PTC Uber die Resolverleitung.

C08336 -

Konfektionierte Motorleitung

XXX yyy!

Steckertyp

Kabellange (m)

1) yyy steht fur die Lange in Metern; Standardlangen: 1 m, 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 50 m. Weitere Langen auf Anfrage
Motorleitung CO8336-xxx-yyy BestellschlUssel

Technische Daten Motorleitung

CB05708-xxx-yyy"? CA98676-xxx-yyy')?
e 10A TBD 44.A 61A 82 A
Leitungsquerschnitt 4x1,5mm?+2x1mm? 4 x4 mm2+2x1,5mm? 4x6 mm2+2x1,5mm? 4 x10 mm? + 2 x 1,56 mm? 4 x16 mm? + 2 x 1,5 mm?
Temperaturbereich -40 bis +125 °C TBD -50 bis +90 °C TBD TBD
2 U 2 U U U u U u U
4 vV 4 vV \ A% V Y \ vV
1 WWW 1 WWW W WWW W WWW W WWW
Adern PE gelb / grin PE gelb / grin PE gelb / grin PE gelb / grin PE gelb / grin
5 Bremse + / weif3 (o) Bremse + / weif3 + Bremse - / weil3 + Bremse + / wei3 + BreVT;g +/
6 Bremse -/ 6 Bremse - / . Bremse - / . Bremse - / . Bremse - /
schwarz schwarz schwarz schwarz schwarz
Steckergehéuse Monitor Steckergehause Monitor Steckergehause Monitor Steckergehause Monitor Steckergehause Monitor
Steckertyp GroBe 1 GroBe 1 GroBe 1,5 GroBe 1,5 GroBe 1,5

1) yyy steht flr die Lange in Metern; Standardlangen: 1 m, 5 m, 10 m, 15 m, 20 m, 50 m. Weitere Langen auf Anfrage
2) xxx-001 fur die Standardkonfiguration, weitere Optionen auf Anfrage

Tabelle 419 Technische Daten Motorleitung



415.3 Schalten in der Motorleitung

VORSICHT! | Beschéadigung des Gerates durch Schalten in der Motorleitung!

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerates fiihren
Grundsétzlich muss das Schalten in der Motorleitung im stromlosen Zustand und deakti-
vierter Endstufe erfolgen, da es sonst zu Problemen wie abgebrannte Schiitzkontakte oder
Beschadigung der Endstufe kommen kann.

Um das stromfreie Einschalten zu gewahrleisten, missen Sie daflr sorgen, dass die
Kontakte des Motorschitzes vor der Freigabe der Endstufe des Servoreglers geschlos-
sen sind. Im Abschaltmoment des Schitzes ist es notwendig, dass die Kontakte so
lange geschlossen bleiben, bis die Endstufe des Servoreglers abgeschaltet und der
Motorstrom 0 ist. Das erreichen Sie, indem Sie in den Steuerungsablauf Ihrer Maschine
entsprechende Sicherheitszeiten fUr das Schalten des Motorschitzes vorsehen.

Trotz dieser MaBnahmen ist nicht auszuschlieBen, dass der Servoregler beim Schalten
in der Motorleitung auf Stérung geht.

MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

416 Bremswiderstand (RB)

Im generatorischen Betrieb, z. B. beim Abbremsen des Antriebs, speist der Motor
Energie in den Servoregler zurlick. Dadurch steigt die Spannung im Zwischenkreis (ZK).
Wenn die Spannung die Einschaltschwelle Uberschreitet, wird der interne Bremschop-
per-Transistor eingeschaltet und die generatorische Energie Uber einen Bremswider-
stand in Warme umgesetzt.

Netzspannung

Gerat 3x230V | 3x400V | 3x460V | 3x480V

1x230V

(G392-004A 390V DC

(392-004/G395-016
bis = 390V DC 650V DC 745V DC 765V DC
(392-032/G395-032

(G392-045/G395-053
bis - 820V DC 820V DC 820V DC 820V DC
(392-170/G395-450

Tabelle 4.20  Bremschopper-Einschaltschwellen (Zwischenkreis-Spannung)

416.1  Schutz bei Fehler im Bremschopper

WARNUNG! Verletzungsgefahr oder Beschadigungen durch heiBe Oberflachen
* | verursacht durch defekten Bremschopper!

¢ Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen oder Beschadi-
gung fiithren.
Im Falle einer Uberlastung des Bremschoppers kann es passieren, dasss der interne
Bremschopper-Transistor dauernd eingeschaltet ist, was zur Uberhitzung des Gerates und des
Bremswiderstandes flihrt. Es kénnen Temperaturen von bis zu +250 °C erreicht werden. Um
groBeren Schaden zu vermeiden empfehlen wir die Aktivierung folgender Software-Funktion:

Aktivieren Sie diese, indem Sie einen beliebigen digitalen Ausgang (Moog DRIVEADMINISTRATOR 5

P> Sachgebiet , Konfiguration der Ein-/Ausgange“ P> Digitale Ausgange »0SD00 bis 0SD02)
mit BC_FAIL(56) belegen. Im Fehlerfall schaltet dann der gewdhlte Ausgang von 24 V auf 0 V.

Mit diesem Signal ist dafiir zu sorgen, dass der Servoregler sicher vom Netz getrennt und die
Endstufe getrennt wird. Flir den Fall eines Mehrachsverbundes alle Endstufen deaktivieren.
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416.2  Ausfuhrung mit integriertem Bremswiderstand BG1 bis
BG4

Fur die Servoregler mit integriertem Bremswiderstand (Ausfuhrung G392-xxx-xxx-
xx2/xx4 und G395-xxx-xxx-xx2/xx4, nur verflgbar bis einschl. BG4) ist im Katalog

nur die Spitzenbremsleistung angegeben. Die zuldssige Dauerbremsleistung muss
berechnet werden. Sie ist abhangig von der im Anwendungsfall vorliegenden effektiven

Auslastung des Reglers.

VORSICHT! | Beschadigung des Gerites mit ingegriertem Bremswiderstand durch

¢ Fehlverhalten kann zur Beschadigung des Gerétes fiihren
An den Servoreglern G392-008 bis G392-032/G395-032 mit integriertem Bremswider-
stand darf kein zusétzlicher externer Bremswiderstand angeschlossen werden.

46
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. |Nennwider-| Spitzenbrems- Impuls-
Technologie . .
stand Ry,  leistung P,;. | energie W
(392-004A 1690 W 1 95 W
(5392-004 PTC 2 600 Ws
6392-006 1690 W 95 W
(392-008 3
6392-012 900 4roow 230w
6392-016/G395-016 ) 4
6392-020/G395-020 Drahtwiderstand 6170 W 6000 Ws 360 W
(6392-024/G395-024 5
6392-032/6395-032 6500 W 480W

Anschluss eines ext. Bremswiderstandes!

Prinzipiell ist der Servoregler thermisch so ausgelegt, dass bei Dauerbetrieb mit Nenn-
strom und maximaler Umgebungstemperatur kein Energieeintrag durch den internen
Bremswiderstand zulassig ist.

Daher ist die Reglerausfuhrung mit integriertem Bremswiderstand nur sinnvoll, wenn

die effektive Auslastung des Servoreglers <80 % betragt oder der Bremswiderstand flr
einmaligen Nothalt vorgesehen ist. Im Falle des Nothaltes kann nur die Warmekapazitat
des Bremswiderstandes fur einen einmaligen Bremsvorgang genutzt werden. Die zul&s-
sige Energie W g, entnenmen Sie bitte folgender Tabelle.

1) Daten bezogen auf 1 x 230 V Netzspannung (BR-Einschaltschwelle 390 V)
2) Daten bezogen auf 3 x 230 V Netzspannung (BR-Einschaltschwelle 390 V)
3) Daten bezogen auf 3 x 400 V Netzspannung (BR-Einschaltschwelle 650 V)
4) Daten bezogen auf 3 x 460 V Netzspannung (BR-Einschaltschwelle 745 V)
5) Daten bezogen auf 3 x 480 V Netzspannung (BR-Einschaltschwelle 765 V)

Tabelle 4.21  Daten des integrierten Bremswiderstandes (Ausfuhrung G392-xxx-xxx-xx2/xx4 und G395-Xxx-xxx-
XX2/xx4)

Wird der Antrieb nicht dauerhaft an seiner Leistungsgrenze betrieben, so kann die
reduzierte Verlustleistung des Antriebs als Bremsleistung eingesetzt werden.

° HINWEIS:

1 Die weitere Berechnung setzt den Einsatz des Servoreglers bei maximal zu-
lassiger Umgebungstemperatur voraus. D. h. ein zusatzlicher Energieeintrag

durch den internen Bremswiderstand durch eine niedrigere Umgebungstem-

peratur wird nicht bertcksichtigt.

416.3 Ausfuhrung mit integriertem Bremswiderstand BG5 bis
BG7

Servoregler der BaugroBen 5 bis 7 in flissigkeitsgekuhlter Ausfiihrung kénnen optional
mit einem integrierten Bremswiderstand ausgestattet werden. Die technischen Daten

hierzu finden Sie im Kapitel A.2.



416.4  Zur Berechnung der Dauerbremsleistung gehen Sie wie 416.5 Anschluss eines externen Bremswiderstandes

folgt vor:
° HINWEISE
1 ¢ Die Montageanleitung des externen Bremswiderstandes muss unbedingt
e Berechnung der effektiven Auslastung des | = beachtet werden.
Servoreglers in einem Taktzyklus T: eff — ¢ Der Temperaturwachter (Bimetallschalter) am Bremswiderstand muss
so verdrahtet werden, dass bei Uberhitzung des Bremswiderstandes die
Endstufe deaktiviert wird und der angeschlossene Servoregler vom Netz
+  Bestimmung der zuldssigen Dauerbremsleistung [ ot getrennt wird.
aus nicht genutzter Antriebsleistung: pBr = T- x KT ¢ Der minimal zulassige Anschlusswiderstand des Servoreglers darf nicht
N unterschritten werden, technische Daten siehe Kapitel A.2.
Rah bed * Der Bremswiderstand ist mit einer geschirmten Leitung anzuschlieBen.
ahmenbedingungen
. Ein einzelner Bremsvorgang darf die maximale W. >P._ xT
. . . IBr = ' PBr Br
Impulsenergie des Bremswiderstandes nicht
Uberschreiten.
. Die fiir das Gerat berechnete Dauerbremslei- 1 T
stung muss groBer sein, als die effektive Brems- DBr =2 —X JP PBr dtgr
leistung eines Taktzyklusses des Antriebs. 0
Damit ergibt sich die minimal zulassige P T
Zeit fur den Taktzyklus T bei berechneter T = T x J dts,
Dauerbremsleistung: PDBr 0
: : _Ei ; *) Jenach Schaltung des Temperaturwdchters, der Art und Hohe der Steuerspannung,dem Leistungsbedarf des Netzschiitzes ist ggf. ein Hilfs-
Die maxmalg Summen Elnsghaltze|t p ohits vorausehon,
des Bremswiderstandes in einem vorge- T _ DBr x T
gebenen Taktzyklus T bei berechneter Brsum PPB 1) Temperaturschalter, Temperaturwachter, Bimetallschalter
Dauerbremsleistung ergibt sich zu: d 2)  Steuerspannung

Bild 4.21 Anschluss Bremswiderstand
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GEFAHR! | Verletzungsgefahr durch elektrische Spannung! Verflgbare Bremswiderstande (AUSZUQ)
¢ Fehlverhalten filhrt zu schweren Kérperverletzungen oder Tod. . . .
Elektrische Anschlisse niemals unter Spannung verdrahten oder lsen! Vor jedem Eingriff ist Be_stellbe- Daugrbrems- W'der;) Spltz_enbrerzr;s- Schutzart Warm_e: Abbildung
das Gerét vom Netz zu trennen. Auch 10 Min. nach Netz-Aus kénnen noch gefhrlich hohe zeichnung leistung  stand leistung kapazitat
& | Spannungen >50 V anliegen (Kondensatorladung). Deshalb auf Spannungsfreiheit priifen!
Der Anschluss L+ (BG1 bis BG4) bzw. BR+ (BG5 bis BG7) ist fest auf Zwischenkreis-Potential CB09047-001 3BW 2800 W IP54 0,21 kJ/KK
(>300 V DC) geschaltet. Der Anschluss ist gerdteintern nicht abgesichert.
CB09048-001 150 W 200 Q 2800 W P54 0,86 kJ/K
WARNUNG! | Verletzungsgefahr durch heiBBe Oberflaichen am ext. Bremswiderstand! CB09049-001 300 W 2800 W P54 1,026 kJ/K
¢ Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren. CA59737-001 35 W 6250 W IP54 0.21 kJ/K "
Der Bremswiderstand erwdrmt sich sehr stark im Betrieb und kann Temperaturen von bis zu 3
+250 °C erreichen. Bei Berlihrung besteht die Gefahr von schweren Hautverbrennungen. CA59738-001 150 W 900 6250 W P54 0,86 kJ/K
CA59739-001 300 W 6250 W P54 1,026 kJ/K
Beschéddigung des ext. Bremswiderstandes durch nicht vorhandene CA59740-001 1000 W 6250 W P65 3225 kJ/K
VORSICHT - )
Temperaturiiberwachung!
- - - CA59741-001 3B W 21600 W P54 0,21 kJ/KK
¢ Fehlverhalten kann zur Uberhitzung des ext. Bremswiderstandes
fiihren! CA59742-001 150 W 21600 W P54 0,86 kJ/K Beispiel:
Der externe Bremswiderstand muss von der Steuerung tiberwacht werden. Die Tempera- 26 O CB09047-001
{ ] turliberwachung des Bremswiderstandes erfolgt tber einen Temperaturwéchter (Klixon). Bei CA59743-001 300 W 21600 W IP54 1,026 ki/K
Ubertemperatur muss der Servoregler vom Netz getrennt werden. CA59744-001 1000 W 21600 W P65 3295 kI/K
CB36901-001 300 W 200 27750 W P54 1,026 kJ/K
CB36902-001 300 W 15Q 37000 W P54 1,026 kJ/K

1) Toleranz +10 %
2) ist die maximal mdgliche Bremsleistung in Abhdngigkeit von Einschaltdauer und Zykluszeit
Tabelle 4.22  Technische Daten - Bremswiderstande

° HINWEIS:

1 Die genauen Spezifikationen der Bremswiderstande, insbesondere die Ober-
flachentemperatur, die max. Anschlussspannung und die Hochspannungsfe-
stigkeit finden Sie im MSD Servo Drive Bestellkatalog.

FUr detaillierte Informationen zur Auslegung der Bremswiderstande wenden Sie sich
bitte an Ihren Projekteur.
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5 Inbetriebnanme 5.2  Erstinbetriebnahme

Nachdem der MSD Servo Drive entsprechend Kapitel 3. eingebaut und entsprechend
Kapitel 4. mit allen bendtigten Spannungsversorgungen und externen Komponenten

5 ‘| Hinweise fur den Betrieb verdrahtet worden ist, erfolgt die Erstinbetriebnahme in folgenden Schritten:
Schritt Aktion Anmerkung
VORSICHT | Beschadigung des Gerétes durch falsche Einbaubedingungen!
Das Gerat kann zerstort werden. ; ;
Deshalb darf wihrend des Betriebs Installation und Start der PC-Software K/lligz lgzﬁlféﬁmiﬁgiugh
e keine Feuchtigkeit in das Gerat eindringen
’ ) e in der Umgebungsluft keine aggressiver oder leitfahiger Stoffe sein
e kein Fremdkorber wie Bohrspéne, Schrauben, Unterlegscheiben usw. in das Gerét fallen
e keine Liftungséffnung abgedeckt sein Steuerversorgung einschalten siehe 5.2.1
WARNUNG! | Verletzungsgefahr durch heiBe Oberflaichen am Gerét (Kiihlkérper)!
e Fehlverhalten kann zu schweren Verbrennungen fiihren.
Das Gerat erwdrmt sich stark im Betrieb und kann Temperaturen von bis zu +100 °C errei- Verbindung zwischen PC und Servoregler siehe 5.2.2
chen. Bei Berlihrung besteht die Gefahr von Hautverbrennungen. Deshalb fiir Beriihrschutz
{ | sorgen.
m Parametereinstellung siehe 5.2.3
m Antrieb mit Moog DrivEADMINISTRATOR 5 Steuern siehe 5.2.4
[ ) HINWEIS:
1 Details bzgl. ,STO” (sicher abgeschaltetes Moment) sind fur die Erstinbetrieb-

nahme nicht bertcksichtigt. Alle Informationen zur Funktion ,STO* finden
Sie in dem 24-sprachigen Dokument ,Beschreibung der Sicherheitsfunktion
STO" (Id.-Nr. CB19388).



5.21 Steuerversorgung einschalten

2 Zum Initialisieren und Parametrieren zunachst nur die 24 V Steuerversor-
gung einschalten. Schalten Sie noch nicht die AC-Netzversorgung ein.

Displayanzeige nach Einschalten der Steuerversorgung

Erklarung

] ‘ D2 ‘ Aktion

Initialisierung lauft

E Einschalten der ext. 24 V Steuerversorgung
m Initialisierung abgeschlossen

Nicht einschaltbereit

Tabelle 5.1 Einschaltzustand des MSD Servo Drive (bei Anschluss der 24 V DC Steuerversorgung)

HINWEIS:

°
1 Details zur Steuerversorgung finden Sie in Kapitel 4.8 Anschluss der Versor-
gungsspannungen” auf Seite 32

5.2.2  Verbindung zwischen PC und Servoregler

5.2.3  Parametereinstellung

4 Fur die Einstellungen des Antriebssystems steht im Moog
m DriveAbminisTRATOR 5 ein Erstinbetriebnahme-Assistent zur Verfigung.
Starten Sie den Assistenten.

HINWEISE:
1 * Hilfesystem
Eine ausfuhrliche Beschreibung des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 sowie des
Erstinbetriebnahme-Assistenten finden Sie im Hilfesystem des
Moog DRIVEADMINISTRATOR 5.

* Motordatensatz
Bei Verwendung von Moog Servomotoren sind Motordatensétze verfig-
bar.

524  Antrieb steuern mit Moog DRIVEADMINISTRATOR 5

Schalten Sie die AC-Netzversorgung ein. Geben Sie anschlieBend die
m Endstufe frei und aktivieren Sie die Regelung. Der Antrieb sollte ohne
angekoppelte Mechanik getestet werden.

Der PC kann Uber USB oder Ethernet (TCP/IP) mit dem Servoregler
m Verbunden werden. Verbinden Sie PC und Servoregler jeweils mit dem
entsprechenden Verbindungskabel.

WARNUNG! | Verletzungsgefahr durch unkontrollierte Rotation!

HINWEISE:

 Initialisierung
Die Kommunikation zwischen PC und Servoregler kann erst erfolgen,
wenn der Servoregler seine Initialisierung abgeschlossen hat.

e USB-Treiber und TCP/IP-Konfiguration
Falls der PC den angeschlossenen Servoregler nicht erkennt, Uberprifen
Sie bitte den Treiber bzw. die Einstellungen der entsprechenden Schnitt-
stelle (siehe Installationshandbuch Moog DRIVEADMINISTRATOR 5).

X

MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

e Fehlverhalten kann zu schweren Kérperverletzungen oder Tod
fuhren.
Vor der Inbetriebnahme von Motoren mit Passfeder am Wellenende ist diese gegen
Herausschleudern zu sichern, falls dies nicht durch Antriebselemente wie Riemenscheiben,
Kupplungen o. A. verhindert wird..

>

VORSICHT! Beschéadigung lhrer Anlage/Maschine durch unkontrollierte oder
" | nicht angepasste Inbetriebanahme.

¢ Fehlverhalten kann zu Sachschaden an lhrer Anlage/Maschine
fuihren.
Beachten Sie unbedingt die Begrenzungen des Fahrbereichs. Flir den sicheren Ablauf sind
Sie selbst verantwortlich. Die Firma Moog haftet in keinem Fall fiir entstandene Schaden

>
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Wichtige Hinweise flr den Einsatz von Motoren! Einschaltreihenfolge fir den Start des Antriebs
. Bestimmte Molt.oren sind flr den B"etneb am Servoregler vorgesehen. Ein direkter Netzanschluss 1. Sicherheitsfunktion ,STO"
kann zur Zerstorung des Motors fiihren. durch Setzen der Eingénge . ISDSH (STO)
. An den Motoren kénnen hohe Oberflachentemperaturen auftreten. Es diirfen dort keine tem- JISDSH" und ,ENPO* deaktivieren 0
peraturempfindlichen Teile anliegen oder befestigt werden, ggf. sind SchutzmaBnahmen gegen
Bertihren vorzusehen. : ENPO (STO)
. Um eine Uberhitzung des Motors zu vermeiden, muss der in die Wicklung eingebaute Tem- 0
peratursensor an die Anschllisse der Temperaturiiberwachung des Servoreglers (X5 bzw. -t
X6) angeschlossen sein. 0
o Vor der Inbetriebnahme des Motors ist die einwandfreie Funktion der Motorbremse (falls vorhan- 2. ,START DER REGELUNG* friihestens >2 ms START
den) zu (iberprifen. Motorhaltebremsen sind nur fiir eine begrenzte Anzahl von Notbremsungen 2 ”JSD”arC]h ?]?hrﬁtﬂ fk“‘”ei)e” 1
ausgelegt. Ihr Einsatz als Arbeitsbremse ist unzuldssig. und Lrehzanisollwert vorgeben 0
Bt
0
Displayanzeige nach Einschalten der AC-Netzversorgung 3. Beobachten Sie Inr System bzw. ¢ EINGESCHALTET
Ihre Anlage und Uberprtifen Sie (Zustand 5)
Aktion Reaktion Erklérung das Antriebsverhalten. (1) —
' Steuerung bereit, } -t
@ Ag}'niﬁ;ﬂi@%ﬂﬂ g Endstufe bereit, Gerat ist einschaltbereit 0
Regelung deaktiviert — - ’
t = motorabhdngige Verzogerungszeit

Tabelle 5.2 Anzeige D1/D2 nach dem Einschalten der AC-Netzversorgung Bid 5.1 Einschaltreinenfolge

° HINWEISE:

1 ¢ Eingédnge ,ISDSH” und ,ENPO”

Fur Schritt 1 aus mussen mindestens die beiden Eingange ,ISDSH” und
L,ENPQO” der Klemme X4 beschaltet sein.

* Handbetriebfenster
Schritt 2 am besten Uber das Fenster ,Handbetrieb” des
Moog DriveEAbmiNISTRATOR 5 ausflhren, Details finden Sie iin der Programm-
Hilfe.

¢ Konfiguration der Ein-/Ausgénge
Falls Schritt 2 Uber die Eingénge der Klemme X4 erfolgen soll, sind die
Quellen fur ,START DER REGELUNG” und Drehzahlsollwert entsprechend
im Sachgebiet , Ein-/Ausgange” des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5 zu konfigu-
rieren.




Displayanzeige nach Start des Antriebs 54 Integrierte Bedieneinheit
D1 D2 Aktion Reaktion Erklarung

Uber die gerateinterne Bedieneinheit ist eine Diagnose des MSD Servo Drive méglich.
»ST0 ”?gé’;gigﬁ »ENPO Einschaltbereit Endstufe bereit Die Bedieneinheit besteht aus folgenden Elementen, die alle an der Geratevorderseite
platziert sind:

Vor dem Schritt ,,Start” geben Warnhinweis beachten! o 2-stellige 7-Segmentanzeige (D1, D2)

. o zwei Taster (T1, T2)
Antrieb bestromt,

,Start” gegeben Eingeschaltet Regelung aktiv

Tabelle 5.3 Anzeige D1/D2 wéhrend der Aktivierung des Motors

Beschéadigung lhrer Anlage/Maschine durch unkontrollierte oder

1
VORSICHT! nicht angepasste Inbetriebanahme.

¢ Fehlverhalten kann zu Sachschaden an lhrer Anlage/Maschine
fahren.
Stellen Sie vor dem Schritt ,Start” geben unbedingt sicher, dass ein plausibler Sollwert
[ ] vorgegeben ist, denn der eingestellte Sollwert wird nach dem Start der Motorregelung
unmittelbar auf den Antrieb dibertragen und kann zu einer unerwarteten Beschleunigung des \ D1
Antriebs flhren. t/\l
S D2
Details fur die Optimierung des Antriebs an lhrer Applikation entnehmen Sie bitte der
Programm-Hilfe des Moog DrivEAbMmINISTRATOR 5 sowie der MSD Servo Drive Geréate ®\® T2
Hilfe.
Ih

5.3  Serieninbetriebnahme

Ein vorhandener Parameter-Datensatz kann mit dem Moog DrIVEADMINISTRATOR 5 auf
andere MSD Servo Drives AC-AC Ubertragen werden. Details dazu finden Sie in der T~
Programm-Hilfe des Moog DRIVEADMINISTRATOR 5

HINWEIS: Bild 5.2 Integrierte Bedieneinheit
PY :

1 MSD PLC-Programme kénnen nur mit dem Programmiersystem CoDeSys
auf einen MSD Servo Drive AC-AC geladen werden.
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Folgende Funktionen bzw. Anzeigen sind verflgbar: 541 Funktion der Taster T1 und T2
. Anzeige des Gerdtezustandes
Der Geratezustand wird nach dem Einschalten der Steuerversorgung angezeigt.
Erfolgt 60 Sekunden keine Eingabe tber die Taster, wird auf die Gerétezustandsanzeige zuriick-

Uber die Taster werden die unterschiedlichen Mens aktiviert und die entsprechenden
Funktionen gesteuert.

geschaltet. Taste ‘ Funktion ‘ Bemerkung
° Anzeige der Geratefehler siehe Kapitel ,6.2 Status- und Fehleranzeige im MDA5" auf T1 (links) o Aktivieren des Meniis (Verlassen der Die Taste T1 kann beliebig lange gedrtickt
Seite 59 Gerétezustandsanzeige) werden, da die Anzeige lediglich durch die
Bei Auftreten eines Geratefehlers wird sofort auf die Anzeige des Fehlercodes umgeschaltet. e Rollieren durch die Meniis/Untermengis | Verfugbaren Mendeintrage der jeweiligen
) ) Ebene rollt. Es werden keine Einstellungen
e Parametereinstellung (Anzeige ,PA*) * Einstellung von Werten - linke Segmen- |\ ersndert,
tanzeige (D1)

. Ethernet-IP-Adresseinstellung (Anzeige ,IP%)

) ) T2 (rechts) o Auswahl des gewahlten Mentis Die Taste T2 darf nicht beliebig lange
Einstellung der Ethernet IP-Adresse sowie der Subnetzmaske « Einstellung von Werten - rechte Seg- gedriickt werden, da die Anzeige ansonsten
B Feldbus-Einstellungen (Anzeige ,Fb®) mentanzeige (D2) in der Mendstruktur sofort von einer Ebene

zur nachsten absteigt und den am Ende
erreichten Parameter verdndert. Lassen Sie
Taste T2 deshalb unbedingt nach jedem
Wechsel der Anzeige los.

Einstellung z. B. der Feldbus-Adresse

T1und T2 e Meni Ebene nach oben Nach gleichzeitigem Drticken von T1 und
gleichzeitig o Auswahl Gbernehmen T2 blinkt der ibernommene Wert flr finf
Sekunden. Wahrend dieser Zeit kann das
Speichern noch mit einem beliebigen
Tastendruck abgebrochen werden, ohne
den eingestellten Wert zu (ibernehmen.
Andernfalls erfolgt nach fiinf Sekunden die
Speicherung des neuen Wertes.

e (Quittierung

Allgemein e Die Betdtigungsdauer der Taster, bis
eine Aktion ausgefiinrt wird, betragt
etwa 1 Sekunde.

e Erfolgt 60 Sekunden keine Benutzerak-
tion, wird auf die Gerdtestatusanzeige
zuriickgeschaltet.

Tabelle 5.4 Funktion der Taster T1 und T2



54.2  Display

Die nachfolgende Tabelle definiert verschiedene Anzeigen und Statusinformationen

Uber das Display.

Anzeige Bedeutung

Meniieintrdge
(,PA* ist in diesem Fall beispielhaft, weitere mogliche Eintrége siehe Kapitel 5.2.1
und 5.4.2)

[blinkende Dezimalpunkte]
Ausgewahlte Funktion in Aktion

[zwei Striche]
Eintrag/Funktion steht nicht zur Verfiigung

[OK]
Aktion erfolgreich ausgeflihrt, keine Fehler

[Error]
o Aktion Uber Bedieneinheit nicht erfolgreich ausgefiinrt,
L,Er* blinkt im Wechsel mit Fehlernummer (siehe Kapitel 5.4.3)
e Anzeige Geratefehler,
LEr* blinkt im Wechsel mit Fehlernummer und Fehlerort
(siehe ,MSD Servo Drive Geréte Hilfe")

Zahlenwerte
(,10” ist in diesem Fall beispielhaft)
e |m Parametermentl (PA) werden Datensatz- und Fehlernummern dezimal
angezeigt.
e Alle anderen Werte werden hexadezimal angezeigt. In diesen Féllen
stande die angezeigte 10 fur den Dezimalwert 16.

HINWEIS:

NMOOG

Tabelle 5.5 Bedeutung der Anzeige

L)
1 Erfolgt 60 s keine Eingabe Uber die Taster wird auf die Geratezustandsanzei-
ge zurlickgeschaltet.

Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

5.4.3  Parametermenu (PA)

Im ParametermenU stehen folgende Funktionen zur Verfugung:

o Riicksetzen der Geréteeinstellung auf Werkseinstellung

Fehlernummern

Eine fehlgeschlagene Benutzeraktion wird mit einer Fehlermeldung angezeigt. Die Mel-
dung besteht aus dem abwechselnden Anzeigen von ,Er* und der Fehlernummer.

° HINWEIS:
1 Die Fehlermeldungen im Rahmen von Benutzereingaben sind nicht zu ver-
wechseln mit Fehlermeldungen des Antriebs. Ausfuhrliche Informationen zu

den Fehlercodes und zum Fehlermanagement finden Sie in der
»,MSD Servo Drive Geréte Hilfe".

Fehlernummer Bedeutung

00 File System No Error

01 File System Any file system error

02 File System command rejected

03 File System function parameter invalid
04 File System create file error

05 File System open file error

17 Parameter reset to factory settings failed
18 Parameter write access failed

19 Save parameter data set non volatile failed
20 Not all parameters written

21 Error while reset to factory settings

Tabelle 5.6  Fehlernummern

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 55



NOOCS - casssaz002 1272024 MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 56

54.4  Ethernet IP-Adress-Menu (IP) Beispielkonfiguration der Subnetzmaske

In diesem Beispiel wird die Subnetzmaske von 255.255.255.0 auf 122.255.255.0 gean-

Als Service- und Diagnoseschnittstelle steht eine Ethernet TCP/IP-Schnittstelle zur dert
ert.

Verfligung. Die IP-Adresse ist werksseitig auf 192.168.39.5 eingestellt. Sie kann mit der

PC-Software Moog DriveAbmiNiSTRATOR 5 oder Uber das Display gedndert werden.

mehrmaliges Betatigen
von Taster Tx (X =T, 2)
bis gewtinschtes Men

Meniiebene Para- Werte- . im Display erscheint
. Bedeutung Erklarung ) i
1 2 meter bereich Q einmaliges Betatigen
von Taster Tx (X =1, 2) R
IP lu b0 00..FF IP address Einstellen von Byte O der IP-Adresse in hexadezi- aurick
udate Byte 0 maler Darstellung . gelt_étggen e;nes
(z. B. ,05“ bei 192.168.39.5) SIS
b1 00..FF IP address Einstellen von Byte 1 der IP-Adresse in hexadezi- g‘:jgﬁ:g:jfff:gg
udate Byte 1 maler Darstellung
(z. B. ,27" bei 192.168.39.5)
b2 00..FF IP address Einstellen von Byte 2 der IP-Adresse in hexadezi-
udate Byte 2 maler Darstellung
(z. B. ,A8" bei 192.168.39.5)
b3 00..FF IP address Einstellen von Byte 3 der IP-Adresse in hexadezi-
udate Byte 3 maler Darstellung
(z. B. ,CO“ bei 192.168.39.5)
Ir - - IP reset to RUcksetzen der IP-Adresse auf Werkseinstellung

factory setting (192.168.39.5)
Su b0 00..FF Subnetmask udate | Einstellen von Byte 0 der Subnetzmaske in

Byte 0 hexadezimaler Darstellung
(z. B. ,00“ bei 255.255.255.0)
b1 00..FF Subnetmask udate Einstellen von Byte 1 der Subnetzmaske in
Byte 1 hexadezimaler Darstellung
(z. B. ,FF* bei 255.255.255.0)
b2 00..FF Subnetmask udate Einstellen von Byte 2 der Subnetzmaske in m
Byte 2 hexadezimaler Darstellung
(z. B. ,FF* bei 255.255.255.0) @N®
b3 00.FF | Subnetmask udate | Einstellen von Byte 3 der Subnetzmaske in Lpeer
Byte 3 hexadezimaler Darstellung
(z. B. ,FF*“ bei 255.255.255.0) <55 e
Sr - - Subnetmask Riicksetzen der Subnetzmaske auf Werkseinstel- V2
reset to lung (255.255.255.0) <5s Wert
factory setting gespeichert
Tabelle 5.7 IP-Adress-Menii Th%s
—m

Bild 5.3 Beispielkonfiguration der Subnetzmaske



HINWEISE: Beispielkonfi uration der Feldbus-Adresse
* Wahrend der Blinkphasen kann das Speichern noch mit einem beliebi-
gen Tastendruck abgebrochen werden, ohne den eingestellten Wert zu

__XJ

In diesem Beispiel wird die Feldbus-Adresse von 1 auf 23 gesetzt.

Ubernehmen. Andernfalls erfolgt nach finf Sekunden die Speicherung des

mehrmaliges Betdtigen

neuen Wertes. Q o

im Display erscheint
* Ohne Neustart der Steuerelektronik wird eine geédnderte IP-Adresse nicht . .
einmaliges Betatigen
Ubernommen. @ von Taster Tx (X=1, 2)
2urtick
. Betﬁtigen eines
545  Feldbus-Adress-Menu (Fb) peletigen fosters
. . . . . . gleichzeitiges Betétigen
Die unter diesem MenUeintrag zur Verflgung stehenden Funktionen hangen von der beider Taster T1 und T2
zurtick

Kommunikationsoption des Geréates ab. Detaillierte Informationen entnehmen Sie bitte

der entsprechenden Ausfuhrungsbeschreibung. > a
Meniiebene | Para- | Werte-
) Bedeutung Erkldrung
1 P meter | bereich
Fb Ad - 00.xx | Field bus address | Einstellung der Feldbus-Adresse mzum@ck o2
oder (nur bei eingesetzter Feldbus-Option), ansonsten et NI
-- Anzeige b gespeichert
(der maximal einstellbare Wert héngt von der
Option ab) ' £
<5
Po - 0.3 Transmit power Einstellung der Lichtwellenleistung : abernehmen
oder (nur bei SERCOS Il Option), R \Vvy
-- ansonsten Anzeige - -“ <55 Wert
0 \ 4 . : @ei@
Tabelle 5.8  Feldbus-Adress-Menti a6
>55 >55

_.m_

Bild 5.4 Beispielkonfiguration der Feldbus-Ad esse
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6  Diagnose

6.1  Statusanzeige am Geréat

Die Geréatezustande werden am Gerét Uber die 7-Segmentanzeige dargestellt.

6.1.1 Geratezustande

i Systemzustand

Gerét im Resetzustand

>
S
N
=
()
G

Selbstinitialisierung bei Gerdteanlauf

=

Nicht einschaltbereit (keine Zwischenkreis-Spannung)”

=

Einschaltsperre (Zwischenkreis in Ordnung, Endstufe nicht bereit)"

Einschaltbereit (Endstufe bereit)

Eingeschaltet (Antrieb bestromt)?

Antrieb bereit (Antrieb bestromt und fiir Sollwertvorgabe bereit) 2

Schnellhalt 2

Fehlerreaktion aktiv ?

*) Es handelt sich um keine ,sichere Anzeige" im Sinne der IEC/EN 61800-5-2.
1) S. blinkt, wenn die Funktion STO (Safe Torque Off) aktiv ist, Anzeige erlischt wenn Funktion inaktiv ist.
2) Der Punkt blinkt, wenn dlie Endstufe aktiv ist.

Tabelle 6.1  Gerdtezustande
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6.1.2 Fehlerdarstellung

Uber die 7-Segmentanzeige werden im Einzelfall die Fehlercodes angezeigt. Jeder
Fehlercode besteht aus der sich wiederholenden Sequenz »,Er* B-Fehlernummer
»Fehlerort.

Anzeige Bedeutung

l Anzeige wechselt nach ca. 1s

Gerdtefehler

Fehlernummer (dezimal)
Beispiel: 05 = Uberstrom

| Anzeige wechselt nach ca. 1's

Fehlerort (dezimal) .
Beispiel: 01 = Hardware-Uberwachung

T Anzeige springt nach ca. 1 s wieder auf ER

Tabelle 6.2  Darstellung des Fehlercodes

° HINWEISE:
1 ¢ Fehler quittieren

Die Fehler sind entsprechend ihrer programmierten Reaktion quittierbar
(ER) oder nur durch 24 V-Reset (X9/X10) zurlickzusetzen (ER.). Fehler, die
mit einem Punkt versehen sind, lassen sich erst zurlicksetzen, wenn die
Fehlerursache beseitigt worden ist.

* Fehlercode
Ausfuhrliche Informationen zu den Fehlercodes und zum Fehlermanage-
ment finden Sie in der ,MSD Servo Drive Gerate Hilfe".



62 Status— Und Feh|eranzeige |m MDA5 Beim Auftreten eines Fehlers erscheint unmittelbar ein ,Pop-up” Fenster, welches na-

here Informationen zum aktuellen Fehler enthalt.

Durch einen Mausklick auf die Schaltflache ,Gerétestatus® in der Kopfleiste des MDA5 ] __ .
5ffnet sich das Fenster ,Geratestatus®. Ein Geratefehler ist aufgetreten - U X
/ Fehler 16-1
Q Passwirter \I’:D Handbetrich & Gaﬁte@ Digitale Eingdnge @ Digit Axis1
Bild 6.1 Schaltfiache ,Gerétestatus* in der Kopfleis Ursache: Max. speed difference detected
Uber die Schaltflache ,Fehlerhistorie...“ kbnnen Informationen zu den letzten 20 aufge- Abhilfe- Check your parameter data st
tretenen Fehlern aufgerufen werden.
Gerdtestatus "Axis1" n
Fehler jetzt quittieren Spater quittieren >

@ Ziel emeicht
Sollwertbegrenzung

Bild 6.3 Fehlermeldung

Stillstand

Beweqgung rechts

Bewegung links

Sollwert emeicht
Referenzfahit/Tippbetrieb akti
Referenzpunkt emeicht
negativer Endschalter
positiver Endschalter

HALT-Zustand v

Bild 6.2 Fenster ,Geratestatus”
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Unter ,Alarme & Warnungen (Details) befinden | | — Do) P
. . . . X * o X == Alarme ‘amungen ails) "Ads1"
sich ausflhrliche Informationen zu einem aufgetre- i : — = o g~ ) P
. @~ 4 4 % Verbinden = b Lal ‘) [ Zurick I Detailparameter der Alamme und Wamungen "Axis1
tenen Fehler bzw. einer Warnung. -
EE My Project
1. Klicken Sie doppelt auf ,Alarme & Warnun- - B8 TCP/P Aktueller Fehler
ey Sl 192162395
en (Details)". B .
gen ( ) I Aasl Fehler 9-1 Fehler -1 Fehler 17-1
=-d Gerstesinstzllng 12t motor detected 12t motor detected Max. position
EJ---{ri Er:;lniz:tnebnahme . . Check your p
&1, Endstufe 17:49:16 145216 13:1555
o HINWEIS: ©-% :":’r No additional Info, 0 No additional Info, 0 Actual positic
1 ) . , . - o eer mon.c, line 4175 mon.c, line 4175 mon.c. line 4
Néhere Informationen finden Sie - Regelung — 5- Operation ensbled 5- Operation
in der Programm-Hilfe Moog - Bewegungeprll 3311 25352
[#- , Einstellungen Ein-/Ausgange
DRIVEADMINISTRATOR 5. {5 Begrenzungen / Schwellen 2.84261 042842
[—]K Alarme & Wamungen 276.545 33139
: i Wamungsstatus -0,1572 150,275
= Alame & Wamungen (Detais) 32,8457 281375
o} Feldbus 420779 35,3479
-5 Technologieoptionen (X8)
N T,

Bild 6.4 Parameter 31 ,Alarme & Warnungen (Details)”
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7 Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

HINWEIS:

Alle Informationen zur Funktion ,STO" finden Sie in dem 24-sprachigen Doku-
ment ,Beschreibung der Sicherheitsfunktion STO" (Id.-Nr. CB19388).

X
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7/ Sicher abgeschaltetes Moment (STO)
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A Anhang

A1l Strombelastbarkeit der Servoregler

Der maximal zuldssige Ausgangsstrom sowie der Spitzenstrom des Servoreglers sind
abhéangig von der Netzspannung, der Motorleitungsléange, der Endstufenschaltfre-
quenz, der Kihltechnikausfilhrung und der Umgebungstemperatur. Andern sich die
Einsatzbedingungen, so &ndert sich auch die maximal zulassige Strombelastbarkeit der
Servoregler.

Al G392-004A (LuftkUhlung, 1 x 230 V AC)

Bemes-
b 5 | sungs- Spitzenstrom [A ]
Schaltfre- E’ g strom
Servo- quenzder 2 2 .
S E bei Drehfeldfrequenz fiir .
regler Endstufe =5 fiir
S T bei230V,, linear ansteigend Aussetzbe- Zeit )
0 bis 5 Hz trieb
[°C] [A.l 0 Hz 5 Hz >5 Hz [s]
4 +45 4 8 8 8
G392-004A \ 8 4 8 8 8 0
B8N 1 +40 37 74 74 74|
16 27 54 54 54 |
Angaben gelten bei einer Motorleitungslange <10 m
1) Abschaltung gemaB I?t-Charakteristik

Tabelle A1 Bemessungs- und Spitzenstrom BG1 (Luftkiihlung, einphasig)
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A1.2  Strombelastbarkeit BG1 bis BG4, Luftkihlung, dreiphasig

bei Netzspannung 400 V bei Netzspannung 460 V bei Netzspannung 480 V

Schaltfre- Uberlast-
Umgebungs-
quenzder | @ eratur | Bemes- | Spitzenstrom Bemes- Spitzenstrom Bemes- Spitzenstrom faktor
Servoregler Endstufe P >5Hz
sungsstrom [A] sungsstrom [A] sungsstrom Al =
[kHz] [°C] [A] 0 Hz bis >5 Hz [A] 0 Hz bis >5 Hz [A] 0 Hz bis >5 Hz [%]
4 +4572 4 8
8 4 8 4 8 4 8
G392-004 (BG1) 200 10
12 +40 3,7 74 2,9 5,8 2,7 5,4
16 2,7 54 1,6 3,2 1,3 2,6
4 +452 6 12 6 12 6 12
8 6 12 6 12 6 12
(6392-006 (BG1) 200 10
12 +40 55 1 4,4 8,8 4 8
16 4 8 2,4 4.8 1,9 3,8
4 +45 8 16 8 16 8 16
8 8 16 7,2 14,4 6,9 13,8
(6392-008 (BG2) 200 10
12 +40 6,7 13,4 5,3 10,6 49 9,8
16 5) 10 3,7 74 B 6,6
4 +45 12 24 12 24 12 24
8 12 24 10,8 21,6 10,4 20,8
6392-012 (BG2) 200 10
12 +40 10 20 8 16 74 14,8
16 7,6 15,2 5,6 1,2 5) 10
4 +45 16 32 16 32 16 32
8 16 32 13,9 27,8 13,3 26,6
6392-016 (BG3) 200 10
12 +40 1 22 8,8 17,6 8 16
16 8 16 59 11,8 5,2 10,4
Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungsldnge <10 m.
1) Abschaltung gemén I?t-Charakteristik
2)  Fir G392 BG1-Safety nur bis +40 °C zugelassen.

Tabelle A.2  Bemessungs- und Spitzenstrom BG1 bis BG4 (Luftklihlung, dreiphasig)
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bei Netzspannung 400 V

bei Netzspannung 460 V

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler

bei Netzspannung 480 V

Schaltfre- Uberlast-
Umgebungs-
quenz der TR Bemes- Spitzenstrom Bemes- Spitzenstrom Bemes- Spitzenstrom faktor
Servoregler Endstufe P >5Hz
sungsstrom [A] sungsstrom [A] sungsstrom Al =
[kHz] [°C] [A] 0 Hz bis >5 Hz [A] 0 Hz bis >5 Hz [A] 0 Hz bis >5 Hz [%]
4 +45 20 40
8 20 40 174 34,8 16,6 33,2
6392-020 (BG3) 200 10
12 +40 13,8 27,6 11 22 10 20
16 10 20 74 14,8 6,5 13
4 +45 24 48 24 48 24 48
8 24 48 21 42 20 40
6392-024 (BG4) 200 10
12 +40 15,8 31,6 12,4 24,8 11,3 22,6
16 11,3 22,6 9,2 18,4 8,4 16,8
4 +45 32 64 32 64 32 64
32 64 28 56 26,7 53,4
6392-032 (BG4) 200 10
12 +40 21 42 16,5 33 15 30
16 15 30 12,2 24,4 1,2 22,4
Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungslange <10 m.
1) Abschaltung geman I?t-Charakteristik
2)  Flr G392 BG1-Safety nur bis +40 °C zugelassen.

Tabelle A.2  Bemessungs- und Spitzenstrom BG1 bis BG4 (Luftkiihlung, dreiphasig)
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A1.3  Strombelastbarkeit BG5 bis BGBA, Luftkihlung

bei Netzspannung 400 V bei Netzspannung 460 V bei Netzspannung 480 V
i 2) i 2) j 2) .
Schalt- Umge- Spitzenstrom [Aeff] Spitzenstrom [Aeff] Spitzenstrom [Aeff] Uberlast-
Antri I f - Bemes- . . Bemes- . . Bemes- . . fakt fiir Zeit "
ntriebsregler | frequenz bungs bei Drehfeld- bei Aus- bei Drehfeld- bei Aus- bei Drehfeld- bei Aus- AEOE HEEE
Endstufe | temperatur | sungs- . sungs- . sungs- . >5Hz
strom frequenz linear setz- strom frequenz linear setz- strom frequenz linear setz-
ansteigend betrieb ansteigend betrieb ansteigend betrieb
[Aeff] OHz |bis5Hz | >5Hz [Aeff] OHz |bisbHz | >5Hz [Aeff] OHz |bis5Hz | >5Hz
4 +45 45 90 90
8 +40 45 90 90 42 83 84 4 81 82
(G392-045 (BGH) 200 3/10 ¥
12 +40 45 90 90 42 83 84 4 81 82
16 +40 42 84 84 39 78 78 38 76 76
4 +45 60 120 120 56 11 12 54 108 108
8 +40 60 120 120 56 111 112 54 108 108
(G392-060 (BG5) 200 3/10 3
12 +40 58 116 116 54 107 108 52 104 104
16 +40 42 84 84 39 78 78 38 76 76
4 +45 72 144 144 67 133 134 65 130 130
8 +40 72 144 144 67 133 134 65 130 130
(6392-072 (BG5) 200 3/10 @
129 +40 58 116 116 54 107 108 52 104 104
16 4 +40 42 84 84 39 78 78 38 76 76
Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungslange <10 m.
1) Abschaltung geméB It-Charakteristik
2)  zulassiger Spitzenstrom bei max. 70 % Vorlast
8) 10 s bei Kuhlkérpertemperatur <+45 °C
4)  Fir G392 BG5-Safety nur bis 8 kHz zuldssig

Tabelle A.3  Bemessungs- und Spitzenstrom BG5 (Luftkiihlung)
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bei Netzspannung 400 V

Schalt- Spitzenstrom [Aeff] ?

frequenz Bemes-

Antriebsregler | ppgstufe | temperatur | sungs-

bei Drehfeld-

Bemes-
sungs-

Spitzenstrom [Aeff] 2

bei Drehfeld-

bei Netzspannung 460 V

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler

Bemes-
sungs-

Spitzenstrom [Aeff] ?

bei Drehfeld-

bei Netzspannung 480 V

Uberlast-
faktor
>5Hz

strom frequenz linear | Aussetz- strom frequenz linear | Aussetz- strom frequenz linear | Aussetz-
ansteigend ansteigend ansteigend
[Aeff] bis 5 Hz [Aeff] bis 5 Hz [Aeff] bis 5 Hz
4 +45 90 170 180 83 157 166 81 153 162 200
8 +40 90 134 180 83 124 166 81 121 162 200
(G392-090 (BG6) 30
12 +40 90 107 144 83 99 133 81 95 130 160
16 +40 72 86 115 67 80 107 65 77 104 160
4 +45 110 170 220 102 157 204 99 153 198 200
+40 110 134 165 102 124 153 99 121 149 150
G392-110 (BG6) 30
12 +40 90 107 144 83 99 133 81 95 130 160
16 +40 72 86 115 67 80 107 65 77 104 160
4 +45 143 191 286 132 176 264 129 170 258 200
8 +40 143 152 215 132 140 198 129 136 194 150
(G392-143 (BG6A) 30
12 +40 115 122 173 106 112 159 104 109 156 150
16 +40 92 98 138 85 91 128 83 87 125 150
+45 170 191 323 157 176 298 153 170 291 190
8 +40 170 152 221 157 140 204 153 136 199 130
(G392-170 (BG6A) 10
12 +40 136 122 163 126 112 151 122 109 146 120
16 +40 109 98 131 101 91 121 98 87 118 120
Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungsldnge <10 m.
1) Abschaltung geméR I2t-Charakteristik
2)  zulassiger Spitzenstrom bei max. 70 % Vorlast

Tabelle A.4  Bemessungs- und Spitzenstrom BG6 und BG6A (Luftkiihlung)
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Al1.4  Strombelastbarkeit BG3 bis BG4, Flussigkeitskihlung

HINWEIS:

Die Abschalttemperatur bei flussigkeitsgekuhlten Geraten betragt (intern am Kuhlkdrper) +65 °C. Der Servoregler wird abgeschaltet und ist erst nach einer kurzen
AbkUhlphase wieder betriebsbereit.

X

bei Netzspannung 480 V

bei Netzspannung 400 V bei Netzspannung 460 V

Schaltfre-| Umge- Uberlast-
T quenzder  bungs-  Bemessungs-  Spitzenstrom Bemessungs-|  Spitzenstrom Bemessungs-| Spitzenstrom faktor Zeit
9 Endstufe = temperatur strom Al strom Al strom Al 25 Hz
[kHz] [°C] [A] 0 Hz bis >5 Hz [A,l 0 Hz bis >5 Hz [A,l 0 Hz bis >5 Hz [%] [s]
4 +45 16 32
8 16 32 13,9 27,8 13,3 26,6
(6395-016 (BGY) 200 10
12 +40 1 22 8,8 17,6 8 16
16 8 16 59 11,8 5,2 10,4
4 +45 20 40 20 40 20 40
8 20 40 17,4 34,8 16,6 33,2
6395-020 (BG3) 200 10
12 +40 13,8 27,6 1 22 10 20
16 10 20 74 14,8 6,5 13
4 +45 24 48 24 48 24 48
8 24 48 21 42 20 40
G395-024 (BG4) 200 10
12 +40 15,8 31,6 12,4 24,8 1,3 22,6
16 11,3 22,6 9,2 18,4 84 16,8
4 32 64 32 64 32 64
8 32 64 28 56 26,7 53,4
(6395-032 (BG4) +40 200 10
12 21 42 16,5 33 15 30
16 115 30 12,2 24,4 1,2 22,4
Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungslange <10 m.
1) Abschaltung geman I?t-Charakteristik
2)  Zulassiger Spitzenstrom bei max. 70 % Vorlast

Tabelle A.5 Bemessungs- und Spitzenstrom BG3 und BG4 (Flissigkeitskihlung)
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Al15  Strombelastbarkeit BG5 bis BGBA, FlUssigkeitskihlung

HINWEIS:

Die Abschalttemperatur bei flussigkeitsgekuhlten Geraten betragt (intern am Kuhlkorper) +65 °C. Der Servoregler wird abgeschaltet und ist erst
nach einer kurzen Abkuhlphase wieder betriebsbereit.

X

bei Netzspannung 400 V bei Netzspannung 460 V bei Netzspannung 480 V
Umge- .
Schalt- bungs- Spitzenstrom [Aeff] ? Spitzenstrom [Aeff] 2 Spitzenstrom [Aeff] 2 Uberlast-
Servoregler | frequenz . . Bemes- . . Bemes- . . faktor
Endstufe tempera- bei Drehfeld- | bei Aus- sungs- bei Drehfeld- | bei Aus- sungs- bei Drehfeld- | bei Aus- >5Hz
tur frequenz linear setz- strom frequenz linear setz- strom frequenz linear setz- -
ansteigend betrieb ansteigend betrieb ansteigend betrieb
n
[kHz] [Aeff] " >5 Hz [Aeff] >5 Hz [Aeff] >5 Hz [%]
8 53 90 90 49 83 83 48 82 82
(6395-053 (BG5) +45 170 30
12 53 90 90 49 83 83 48 82 82
16 49 83 83 45 7 77 44 75 75
4 70 119 119 65 M M 63 107 107
8 70 119 119 65 11 11 63 107 107
(G395-070 (BGS) +45 170 30
12 68 116 116 63 107 107 61 104 104
16 49 83 83 45 7 7 44 75 75
4 84 143 143 78 133 133 76 129 129
8 84 143 143 78 133 133 76 129 129
(6395-084 (BG5) +45 170 30
12 4 68 116 116 63 107 107 61 104 104
16 4 49 83 83 45 7 77 44 75 75
Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungsldnge <10 m.
1) Abschaltung gemén I?t-Charakteristik
2)  Zuldssiger Spitzenstrom bei max. 70 % Vorlast
4)  Flr G395 BG5-Safety nur bis 8kHz zugelassen.

Tabelle A.6  Bemessungs- und Spitzenstrom BG5 (Flussigkeitsgekiihlt)
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bei Netzspannung 400 V bei Netzspannung 460 V bei Netzspannung 480 V

Schalt- Spitzenstrom [Aeff] ? Spitzenstrom [Aeff] ? Spitzenstrom [Aeff] ? .
f Umgebungs- | Bemes- Bemes- Bemes- Uberlast-
Servoregler | 'MEAUeNZ |y o oratur | sungs- | beiDrehfeld- | beiAus- [l sungs- | beiDrehfeld- | beiAus- B sungs- | beiDrenfeld- | beiAus- [l faktor >5Hz
Endstufe strom frequenz linear setz- strom frequenz linear setz- strom frequenz linear setz-
ansteigend betrieb ansteigend betrieb ansteigend betrieb
[kHz] [Aeff] bis5Hz | >5Hz [Aeff] bis5Hz | >5Hz [Aeff] bis5Hz | >5Hz
4 110 206 220 102 191 204 99 186 198 200
6395-110 8 110 166 187 102 154 173 99 150 168 170
(BG6) +45 30
12 110 133 165 102 123 153 99 120 149 150
16 90 106 135 83 99 125 81 96 122 150
4 143 232 286 132 214 264 129 208 258 200
6395-143 8 143 192 215 132 177 198 129 172 194 150
BG6 +45 30
(BGO) 12 114 153 171 105 142 158 103 138 155 150
16 91 123 137 84 114 126 82 11 123 150
4 170 232 340 157 214 314 153 208 306 200
6395170 8 170 192 255 157 177 236 153 172 230 150
+45 10
(BG6A) 12 136 153 204 126 142 189 122 138 183 150
16 109 123 164 101 114 152 98 m 147 150
4 210 232 340 194 214 314 189 208 306 160
6395-210 8 210 192 255 194 177 236 189 172 230 120
BG6A +45 10
(BGGA) 12 168 153 204 155 142 189 151 138 183 120
16 134 123 164 124 114 152 121 111 147 120
Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungslange <10 m.
1) Abschaltung gemdn I°t-Charakteristik
2)  Zulassiger Spitzenstrom bei 70 % Vorlast

Tabelle A.7  Bemessungs- und Spitzenstrom BG6 und BG6A (Fllssigkeitskiihlung)
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A16  Strombelastbarkeit BG7, FlUssigkeitskihlung

HINWEIS:

Die Abschalttemperatur bei flissigkeitsgekihlten Geraten betragt (intern am Kuhlkorper) +90 °C. Der Servoregler wird abgeschaltet und ist erst nach einer kurzen Abkuhl-
phase wieder betriebsbereit.

X

bei Netzspannung 400 V bei Netzspannung 460 V bei Netzspanung 480 V
Umge- .
Schalt- bun?]s- Bemes Spitzenstrom [Aeff] 2 Bemes Spitzenstrom Aeff] ? Bemes Spitzenstrom [Aeff] 2) Uberlast-
L bei Drehfeld bei bei Drehfeld bei bei Drehfeld bei bl
servoregler Endstufe tempera- sungs- el Urenteld- el sungs- el Urehteld- (] sungs- el Urehteld- (] >5Hz
tur strom frequenz linear | Aussetz- strom frequenz linear | Aussetz- strom frequenz linear | Aussetz- =
ansteigend betrieb ansteigend betrieb ansteigend betrieb
z e isbHz| >5Hz e isbHz| >5Hz e isbHz| >5Hz )
[kHz] [°C] [Aeff] bis5 H 5H [Aeff] bis5 H 5H [Aeff] bis 5 H 5H [%]
6395-250 2 10 250 425 231 393 225 383 170 20
+
(BG7) 4 250 375 231 346 225 338 150
6395-325 2 0 325 552 300 511 293 498 170 %0
+
(BG7) 4 325 487 300 451 293 440 150
6395-450 2 20 450 765 416 707 405 689 170 %0
+
(BG7) 4 450 675 416 624 405 608 150
Alle Angaben gelten bei einer Motorleitungsldnge <10 m.
1) Abschaltung geméB I2t-Charakteristik
2)  Zuldssiger Spitzenstrom bei max. 70 % Vorlast

Tabelle A.8  Bemessungs- und Spitzenstrom BG7 (Flussigkeitsgekuhlt)



A.2 Technische Daten MSD Servo Drive

Bezeichnung
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A.21 (G392-004A bis G392-016, Luftkihlung Technische Daten

Bezeichnung g < o Zwischenkreis
2 i i Kapazitat 1740 yF ‘ 400 pF 725 F 1230 F
: @ a a
Technische Daten & S S Bremschopper-Einschaltschwelle ! 390V DC ‘ 650V DC
fas Minimaler Ohmscher Widerstand
1)
Ausgang motorseitig eines extern installierten Bremswi- 72Q 390 200
Spannung * 1-phasig U,,,, 3-phasig Uy, derstandes *
Bemessungsstrom effektiv (| 4A ‘ 4A ‘ 6A ‘ 8A ‘ 12A ‘ 16A Bremschopper-Spitzenleistung
g W mit externem Bremswiderstand " el e TS ar
Spitzenstrom siehe A.1.1 ‘ siehe A1.2 Optional
ptional:
. ' PTC (175 Q 900
Drehfeldfrequenz 0 bis 400 Hz interner Bremswiderstand ( )
Schaltfrequenz der Endstufe 4,8,12, 16 kHz Bremschopper-Spitzenleistung siehe ,Tabelle 4.21 Daten des integrierten Bremswiderstandes (Ausfiihrung
mit internem Bremswiderstand G392-xxXX-XXX-XX2/Xx4 und G395-XXX-XXX-XX2/Xx4)"

Eingang netzseitig
1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V_, (bei G392-004A: 1 x 230 Veff) und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz

eff

Netzspannung ! 112032 v (3230 V/ 3 X 400 V/ 3 x 460 V/ 3 x 480 V) 10 % 2)  ohne Netzdrossel

- 0 83)  Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Geraten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G392-xxx-xxx-xx2/xx4) nicht
Geréteanschlussleistung 7 2uléssig!
(mit Netzdrossel) ¢ 2,2 kVA 2,9 kVA 4,4 kVA 6 KVA 9.1 kVA 12 kVA 4)  Bei der Antriebsauslegung ist zu ber(icksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhéngigkeit von der

Wirkleistung reduziert.
1 (mi 2
SIS e () ki H2 A ‘ Gl ‘ 87A ‘ T3TA ‘ 1734 Tabelle A.9  Technische Daten G392-004A bis G392-016, Luftkiihlung
Unsymmetrie der Netzspannung - +3 % max.
Frequenz 50/60 Hz 10 % P
HINWEIS:
Verlustleistung bei |, " 85W ‘ 96 W ‘ 122 W ‘ 175 W ‘ 240 W ‘ 330 W 1 ) ) ) ) )
908y Weitere Informationen zur Bremschopper-Einschaltschwelle finden Sie auch

1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V., (bei G392-004A: 1 x 230 Veff) und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz im Kapitel ,4.6 Anschluss Schutzleiter”
2)  ohne Netzdrossel

3)  Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Gerdten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G392-xxx-xxx-xx2/xx4) nicht
zuldssig!

4)  Beider Antriebsauslegung ist zu berdcksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhangigkeit von der
Wirkleistung reduziert.

Tabelle A.9  Technische Daten G392-004A bis G392-016, Luftkiihlung
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A2.2  (G392-020 bis G392-072, Luftkihlung

Bezeichnung

Technische Daten

Ausgang motorseitig "
Spannung ?

Bemessungsstrom effektiv (I,)
Spitzenstrom

Drehfeldfrequenz

Schaltfrequenz der Endstufe
Eingang netzseitig
Netzspannung

Gerdteanschlussleistung
(mit Netzdrossel)

Strom  (mit Netzdrossel)
Unsymmetrie der Netzspannung

Frequenz
Verlustleistung bei I, "

Zwischenkreis
Kapazitat

Bremschopper-Einschaltschwelle
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3-phasig U

Netz

20A ‘ 24 A ‘ 32A 45 A ‘ 60 A ‘ 72A
sieche A1.2 siehe A.1.3
0 bis 400 Hz

4, 8,12, 16 kHz

(3x230V/3x400V/3x460V/3x480V) =10 %
15kVA | 18,2kVA | 242kVA | 31,2KVA | 41 KkVA 50 kVA

21,6 A 26,2 A 349A 45A 60 A 72A
+3 % max.

50/60 Hz =10 %

400 W ‘ 475 W ‘ 515 W 610 W ‘ 830 W ‘ 1010w

1230 pF ‘ 2000 pF 430 pF ‘ 900 pF

650V DC? 820V DC
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Technische Daten

Minimaler Ohmscher Widerstand eines

3) 3)
extern installierten Bremswiderstandes 200 120 18Q 13Q
Bremschopper-Spitzenleistung 3 a
mit externem Bremswiderstand 21 kW 35 kW 37kW 52 kw
Optional: 900 i

interner Bremswiderstand

siehe ,Tabelle 4.21 Daten des
integrierten Bremswiderstandes
(Ausflihrung G392-xXX-XXX-XX2/xx4
und G395-XXX-XXX-xx2/xx4)"

Bremschopper-Spitzenleistung
mit internem Bremswiderstand

1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V_, und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz

eff
2)  Beider Antriebsauslegung ist zu berticksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhéngigkeit von der
Wirkleistung reduziert.
83) Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Gerdten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G392-xxx-xxx-xx2/xx4) nicht
zuldssig!

Tabelle A10  Technische Daten G392-020 bis G392-072, Luftkiihlung

¢ | HINWEIS:
1

Weitere Informationen zu Bremschoppern finden Sie auch im

Wirkleistung reduziert.

zuldssig!

1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V., und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz

2)  Beider Antriebsauslegung ist zu berticksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhédngigkeit von der

3) Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Gerdten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G392-xxx-xxx-xx2/xx4) nicht

Tabelle A10  Technische Daten G392-020 bis G392-072, Luftkihlung

Kapitel ,4.16 Bremswiderstand (RB)“




A2.3  (G392-090 bis G392-170, Luftkiihlung

Bezeichnung

Bezeichnung
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Technische Daten
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Technische Daten

Minimaler Ohmscher Widerstand eines extern
installierten Bremswiderstandes 120 100 850 650

Ausgang motorseitig "

Bremschopper-Spitzenleistung
Spannung ? 3-phasig U,,, mit externem Bremswiderstand sal i L Bk
Bemessungsstrom effektiv (1) 90 A ‘ 110A ‘ 143 A ‘ 170 A Optional: . ) .
interner Bremswiderstand
Spitzenstrom siehe A1.3
Bremschopper-Spitzenleistung ) : )
Drehfeldfrequenz 0 bis 400 Hz mit internem Bremswiderstand
Schaltfrequenz der Endstufe 4,8,12, 16 kHz 1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V., und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz
2)  Beider Antriebsauslegung ist zu berticksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhéngigkeit von der
Eingang netzseitig Wirkleistung reduziert.
Netzspannung (8x230V/3x400V/3x460V/3x480V)+10 % Tabelle A1 Technische Daten G392-090 bis G392-170, Luftkihlung
Geréteanschlussleistung
(it Netzdrossel) 62 kVA 76 kVA 99 kVA 118 kVA T HINWEIS:
Strom " (mit Netzdrossel) 90A ‘ 110A ‘ 143 A ‘ 170 A 1 Weitere Informationen zum Bremschopper und zu Bremswiderstéanden fin en
, Sie auch im Kapitel ,,4.16 Bremswiderstand (RB)“
Unsymmetrie der Netzspannung +3 % max.
Frequenz 50/60 Hz +10 %
Verlustleistung bei,, " 1300 W ‘ 1600 W ‘ 2100 W ‘ 2500 W

Zwischenkreis
Kapazitét 1060 pF ‘ 2120 pF ‘ 3180 pF ‘ 4240 yF

Bremschopper-Einschaltschwelle 820V DC

1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V._, und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz

eff
2)  Bei der Antriebsauslegung ist zu bertcksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhdngigkeit von der
Wirkleistung reduziert.

Tabelle A11  Technische Daten G392-090 bis G392-170, Luftkihlung
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A.24  (G395-016 bis G395-070, Flussigkeitskuhlung

Bezeichnung © ] S ) @ e
< > T < o <
Bezeichnung z § § § § E _ § § § § § §
- - - - - - Technische Daten (L] S (L] L] (L] S
(=2 [=1] [=1] [=2] [=1] (=]
Technische Daten 3 & 3 & 8 &
Bremschopper-Einschaltschwelle 650V DCY 820V DC
Ausgang motorseitig " Minimaler Ohmscher Widerstand eines 3
extern installierten Bremswiderstandes 200 120 100
Spannung ? 3-phasig U,,,,,
Bremschopper-Spitzenleistung mit
Bemessungsstrom effektiv (1) 16 A ‘ 20A ‘ 24 A ‘ 32A ‘ 53 A ‘ 70A externem Bremswiderstand a2l Sl eyl
Spitzenstrom siehe A1.4 ‘ siehe A1.5 Optional: }
interner Bremswiderstand 200 100
Drehfeldfrequenz 0 bis 400 Hz
Bremschopper-Dauerleistung
Schaltfrequenz der Endstufe 4,8,12,16 kz mit internem Bremswiderstand i 675W | 1350 W
Eingang netzseitig Bremschopper-Spitzenleistung
mit internem Bremswiderstand ) 34 kw 67 kW
Netzspannung (3x230V/3x400V/3x460V/3x480V)+10 %
Gorth Hiussleistung ? Kuhlerdaten
erdteanschlussleistung
. 12 kVA 15kVA | 18,2kVA | 24,2kVA | 36,7 KVA | 48,5KkVA P
(mit Netzdrossel) KuhImitteldruck 172 bar
(Nennwert / Maximalwert)
Strom  (mit Netzdrossel) 17,3A 21,6 A 26,2 A 349A 53 A 70A
Kiihimitteldurchfluss # : )
Unsymmetrie der Netzspannung +3 % max. (Nennwert / Maximalwert) 3/41promin 8/11 1 promin
Frequenz 50/60 Hz 10 % Die KiihImitteltemperatur kann zwischen +5 °C und +40 °C liegen. Dabei
P sollte jedoch die KiihImitteltemperatur nicht mehr als 10 °K unterhalb
Verlustleistung bei |, " 330 W ‘ 400 W ‘ 475 W 515 W ‘ 690 W ‘ 930 W Vorlauf Kihimitteftemperatur der Umgebungstemperatur liegen, um eine Betauung des Kiihlkérpers zu
vermeiden.
Zwischenkreis 1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V., und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz
Kapazi tit ‘ 1230 UF 2000 IJF ‘ 430 UF ‘ 900 UF 2) .‘jVeI; Z:,;:Jr;tgis(s;ig:refung ist zu berdcksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhdngigkeit von der
1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V. und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz 8)  Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Gerdten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G395-xxx-xxx-xx2/xx4) nicht
2)  Beider Antriebsauslegung ist zu bericksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhéngigkeit von der 2uldssig!
Wirkleistung reduziert. 4)  Kuhlleistung ausreichend auch bei optional internem Bremswiderstand
3)  Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Gerdten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G395-xxx-xxx-xx2/xx4) nicht X X . o
2uldssig! Tabelle A12  Technische Daten G395-016 bis G395-070, Fliissigkeitskiihlung
4)  Kuhlleistung ausreichend auch bei optional internem Bremswiderstand

Tabelle A.12  Technische Daten G395-016 bis G395-070, Flussigkeitskiihlung



A.2.5

Bezeichnung

Technische Daten

Ausgang motorseitig "

Eingang netzseitig
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P
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(G395-084 bis G395-210, Flussigkeitskuhlung

G395-210

Spannung © 3-phasig Uy,

Bemessungsstrom effektiv (I,) 84 A ‘ 110A ‘ 143 A ‘ 170 A ‘ 210 A
Spitzenstrom siche A1.5

Drehfeldfrequenz 0 bis 400 Hz

Schaltfrequenz der Endstufe 4,8,12,16 kHz

Bezeichnung

Technische Daten

<
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Netzspannung (3x230V/3x400V/3x460V/3x480V)+10 %
(Grsi;é&%iggfgs'gzls)'eisw”g 52.6KVA? | 76KVA | 99KVA | 118KVA | 128KVA?
Strom " (mit Netzdrossel) 76A2 ‘ 110A ‘ 143 A ‘ 170 A ‘ 185A°%
Unsymmetrie der Netzspannung +3 % max.

Frequenz 50/60 Hz 10 %

Verlustleistung bei " 1130 W 1500 W 1940 W 2380 W ‘ 2650 W

1)
Z
3
4
o)
6)

Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V., und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz

Der Eingangsstrom mufB auf 76 A begrenzt werden

Der Eingangsstrom muB auf 185 A begrenzt werden

Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Gerdten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G395-xxx-xxx-xx2) nicht zulédssig!
Ktihlleistung ausreichend auch bei optional internem Bremswiderstand

Bei der Antriebsauslegung ist zu berticksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhéngigkeit von der
Wirkleistung reduziert.

Zwischenkreis
Kapazitat 900 pF 2120 pF 4240 uF
Bremschopper-Einschaltschwelle 820V DC
Minimaler Ohmscher Widerstand eines
extern installierten Bremswiderstan- 10Q 12Q 10Q 85Q 6,5Q
des ¥
Bremschopper-Spitzenleistung mit
externem Bremswiderstand e7ly L el rely sl
Optional: interner Bremswiderstand 10Q 750 750
Bremschopper-Dauerleistung mit
internem Bremswiderstand Ry 25Uy 2ol
Bremschopper-Spitzenleistung mit
internem Bremswiderstand 67 kW 90 kW P kW
Kiihlerdaten
KihImitteldruck
(Nennwert / Maximalwert) 172 bar
KiihImitteldurchfluss 8/111 )
(Nennwert /Maximalwert) pro min Tl o
Die Kuhimitteltemperatur kann zwischen +5 °C und +40 °C liegen. Da-

P bei sollte jedoch die Kihimitteltemperatur nicht mehr als 10 °K unterhalb

Vortauf Kilhimitteltemperatur der Umgebungstemperatur liegen, um eine Betauung des Kihlkorpers zu
vermeiden.

Tabelle A13  Technische Daten G395-084 bis G395-210, Flissigkeitskiihlung

MOOGCG
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Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V__und Schaltfrequenz der Endstufe 8 kHz

eff

©)  Der Eingangsstrom muB auf 76 A begrenzt werden

8)  Der Eingangsstrom muB auf 185 A begrenzt werden

4)  Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Gerdten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G395-xxx-xxx-xx2) nicht zuldssig!
) Kuhlleistung ausreichend auch bei optional internem Bremswiderstand

6)  Bei der Antriebsauslegung ist zu ber(icksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhangigkeit von der

Wirkleistung reduziert.

Tabelle A13  Technische Daten G395-084 bis G395-210, Flissigkeitskiihlung
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A26  (G395-250 bis G395-450, Flussigkeitskihlung

Bezeichnung = & =
§ 1 ¥
Bezeichnung = e 8 3 8 8
oN ™ < A
S NS > Technische Daten = & &)
. 3 2 2
Technische Daten S S & Minimaler Ohmscher Widerstand eines extern . . .
. ) : 3209 2509 1,709
installierten Bremswiderstandes
Ausgang motorseitig "
Bremschopper-Spitzenleistung
Spannung ? 3-phasig U, ,, mit externem Bremswiderstand I 4BILSY B
Bemessungsstrom effektiv (I,) 250 A 325A 450 A Optional: interner Bremswiderstand 3,30 240
Spitzenstrom siehe A.1.6 Bremschopper-Dauerleistung
mit internem Bremswiderstand B B
Drehfeldfrequenz 0 bis 400 Hz
Bremschopper-Spitzenleistung
Schaltfrequenz der Endstufe 2, 4 kHz mit internem Bremswiderstand 204 kW 280 kW
Eingang netzseitig Kihlerdaten
Netzspannung (3x230V/3x400V/3x460V/3x480V)+10 % KihImitteldruck
. 1/2bar
(Nennwert / Maximalwert)
Geréteanschlussleistung (mit Netzdrossel) 173 kVA 225 kVA 310 kVA
Kiihimitteldurchfluss # )
Strom " (mit Netzdrossel) 250 A 325 A 450 A (Nennwert / Maximalwert) 12/14 1 pro min
Unsymmetrie der Netzspannun +3 % max. e '
Y b g 3% Die KiihImitteltemperatur kann zwischen +5 °C und +40 °C
Frequenz 50/60 Hz +10 % - liegen. Dabei sollte jedoch die Kihimitteltemperatur nicht
b ’ Vorlauf Kiinlmitteltemperatur mehr als 10 °K unterhalb der Umgebungstemperatur liegen,
Verlustieistung bei |, 3960 W 4800 W 6750 W um eine Betauung des Kiihlkorpers zu vermeiden.
B . 1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V. und Schaltfrequenz der Endstufe 4 kHz
Zwischenkreis ) ) ) N o ) ) T
2)  Bei der Antriebsauslegung ist zu berticksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhéngigkeit von der
Kapazitat 3600 pF 5400 pF 7200 yF Wirkieistung reduziert.
8)  Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Geréten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G395-xxx-xxx-xx2) nicht zuldssig!
Bremschopper-Einschaltschwelle 820V DC 1) Kuhlleistung ausreichend auch bei optional internem Bremswiderstand
1) Werte bezogen auf Netzspannung 3 x 400 V., und Schaltfrequenz der Endstufe 4 kHz Tabelle A14  Technische Daten G395-250 bis G395-450, FIﬂssigkeitskUthng
2)  Beider Antriebsauslegung ist zu bertcksichtigen, dass sich die maximale Ausgangsspannung in Abhéngigkeit von der
Wirkleistung reduziert.
8)  Anschluss eines ext. Bremswiderstandes ist bei Geradten mit int. Bremswiderstand (Ausf. G395-xxx-xxx-xx2) nicht zuléssig!
4)  Kuhlleistung ausreichend auch bei optional internem Bremswiderstand

Tabelle A14  Technische Daten G395-250 bis G395-450, Fliissigkeitskiihlung



A.3  Leistungsanschlisse

BG6 und 6A
90-110A 143-170 A

BG1 und BG2

BG3 und BG4 BG5

Merkmal

" . 2 H 2 i 2
?Inschlussverr.nogen 0,25 bis 4 mm 0,75 bis 16 mmz | max. 35 mm? 35 bis 95 mm? | 50 bis 150 mm
{ir Kabel (flexibel (AWG24- | e AWGE)| | (WG 2) (AWG 2 - (AWG 3 -
mit Aderendhiilse) AWG 10) %) AWG 4/0) AWG 5/0)
m‘%’gsmme”t 0,7 bis 0,8 17 bis 1,8 2,5bis 4,5 15 bis 20 25 bis 30

*) Bei Aderendhlilse ohne Kunststoffhilse bis 6 mm? mdglich

Tabelle A15  Technische Daten Anschlussklemmen fiir Motorleitung BG1 bis BG6A

ZK-, ZK+, RB-, RB+: M10
[1-3, U, V, W: M12
M10-Schrauben: 20-25
M12-Schrauben: 25-30

Schrauben flir Ringkabelschuh

Anzugsmoment (Nm)

Tabelle A16  Technische Daten Anschlussschienen fiir Motorleitung BG7

MOOG Id.-Nr.: CA65642-002 12/2024

A.4 Strombedarf der Steuerversorgung

Gehdusevariante BaugroBe max. Anlaufstrom Dauerstrom
BG1 bis BG4 6A 2A
Wandmontage BG5 7A 2,5A
BG6 bis BG6A 10A 0A(OA)"
BG3 bis BG4 6A 2A
BG5 7A 2A
Fliissigkeitskiihlung
BG6 bis BG6A 8A 0ARAM
BG7 4A 2A

1) Der Wert in Klammern gilt, solange die Spannungsversorgung f(ir das Leistungsteil abgeschaltet ist. Wenn der
Leistungsteil mit Spannung versorgt ist, ibernimmt ein internes Hochvolt-Schaltnetzteil die Versorgung des Steuerteils.

Tabelle A17  Strombedarf der Steuerversorgung

A.5 Umgebungsbedingungen

P20
Ausnahmen: IP10 fiir BG2
IP00 generell fiir alle AnschluBklemmen aller BaugroBen

gemaB der ortliche Bestimmungen
(in Deutschland z. B. DGUV A3)

Schutzart

Unfallverhiitungsvorschrift

bis 1000 m U. NN, oberhalb 1000 m {. NN mit Leistungsreduzierung

Montagenahe (1 % pro 100 m, max, 2000 m i, NN)
Verschmutzungsgrad 2 gemdB IEC/EN 60664-1

Einbaugerat, nur zur senkrechten Montage in einen Schaltschrank mit
Art der Montage min. Schutzart IP4x, bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO

min. IP54.

Tabelle A.18  Umgebungsbedingungen MSD Servo Drive
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Klimabedingungen ‘ MSD Servo Drive AC-AC
gemé&B IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-2 Klasse 2K3"
bei Transport Temperatur -25 °C bis +70 °C
Relative Luftfeuchte 95 % bei max. +40 °C
gemaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-1 Klasse 1K3 und 1K4?
bei Lagerung Temperatur -25 °C bis +55 °C
Relative Luftfeuchte 5 bis 95 %
gemaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-3 Klasse 3K3?
BG1
-10 °C bis +45 °C (4 kHz)
-10 °C bis +40 °C (8, 12, 16 kHz)
BG2 bis BG4

-10 °C bis +45 °C (4 kHz), bis +55 °C mit
Leistungsreduzierung (5 % pro °C)

-10 °C his +40 °C (8, 12, 16 kHz), bis +55 °C mit
Leistungsreduzierung (4 % pro °C)

BG5 bis BG6A

-10 °C bis +45 °C (4 kHz)

-10 °C his +40 °C (8, 12, 16 kHz), darliber bis +55 °C mit
bei Betrieb Temperatur Leistungsreduzierung (2 % pro °C)

BG3 und BG4

-10 °C bis +45 °C (4 kHz), bis +55 °C mit
Leistungsreduzierung (5 % pro °C)

-10 °C bis +40 °C (8, 12, 16 kHz), bis +55 °C mit
Leistungsreduzierung (4 % pro °C)

BG5 bis BG6A

-10 °C bis +45 °C (4, 8, 12, 16 kHz), bis +55 °C mit
Leistungsreduzierung (2 % pro °C)

BG7

-10 °C bis +40 °C (2, 4, kHz), bis +55 °C mit
Leistungsreduzierung (2 % pro °C)

Luftkiihlung

Flussigkeits-
kiihlung

Relative Luftfeuchte 5 bis 85 % ohne Kondensation

MSD Einachssystem Betriebsanleitung AC-AC Servoregler 80

Mechanische Bedingungen ‘ MSD Servo Drive AC-AC
gemaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-2 Klasse 2M1
Frequenz [Hz] Amplitude [mm] Beschleunigung
[m/s2?]
Schwingungsgrenzen
beim Transport 2<f<9 3,5 nicht anwendbar
9<f<200 nicht anwendbar 10
200 < f< 500 nicht anwendbar 15
Schockgrenzwert beim gemaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-2 Klasse 2M1
Transport Fallhéhe des verpackten Gerats max. 0,25 m
gemaB IEC/EN 61800-2, IEC/EN 60721-3-3 Klasse 3M1
Frequenz [Hz] Amplitude [mm] Beschleunigung
Schwingungsgrenzen der q p [m/s2]
Anlage"
2<f<9 0,3 nicht anwendbar
9<f<200 nicht anwendbar 1

1) Hinweis: Die Geréte sind nur f(ir einen ortsfesten Einsatz vorgesehen.

Tabelle A.20  Mechanische Bedingungen MSD Servo Drive

VORSICHT!

Beschadigung des Gerats durch Fehlbedienung!

1) Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 60 g/m? begrenzt. Das bedeutet z. B. bei +70 °C, dass die relative Luftfeuchte nur
noch max. 40 % betragen darf.

2)  Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 29 g/m?3 begrenzt. Die in der Tabelle angegebenen Maximalwerte fir Temperatur
und relativer Luftfeuchte drfen damit nicht gleichzeitig auftreten.

3)  Die absolute Luftfeuchte ist auf max. 25 g/m? begrenzt. Das bedeutet, dass die in der Tabelle angegebenen Maximalwerte
fur Temperatur und relativer Luftfeuchte nicht gleichzeitig auftreten ddirfen.

¢ Nicht beachten der Umgebungsbedingungen kénnen zu
Sachschéaden fiihren.

e Keine sténdigen Erschitterungen!
Die Servoregler diirfen nicht in Bereichen installiert werden, in denen sie stdndigen
Erschiitterungen ausgesetzt sind.

e Schaltschrank min. IP54 f(ir STO!
GemaB EN ISO 13849-2 muss bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO
(Safe Torque OFF) der Schaltschrank eine Schutzart von IP54 oder hoher aufweisen.

e K{ihlungshedingungen beachten!
Es ist eine Zwangsliiftung durch externe Luftstrémung notwendig. Luft muss ungehindert
durch das Gerét strémen kdnnen (Luftstromung mindestens 1,2 m/s). Sollte sich eine
Temperaturabschaltung ergeben, so sind die Kihlbedingungen zu verbessern

Tabelle A19  Klimabedingungen MSD Servo Drive




A.6 Zulassige Motorleitungslangen Schaltfrequenz 12 kHz

Kategorie
Details zum Thema ,Elektromagnetische Vertraglichkeit” finden Sie auch im Kapitel
,4.2 EMV-gerechte Installation®. Servoregler C2 C3
. ) . . . ) 1702
mgfr:f?llzgce/rg\le(;agggzzelgt die zulassigen Motorleitungslangen unter Einhaltung der gggg_g;iz) 25 m 10m 25 m 10m 25 m 10m 25 m 10m
09023
P o5m | 10m | 2m | 10m | 25m | 1Om | 25m | 10m
Schaltfrequenz 12 kHz
. 6392-11029
Kategorie 6395-14329 25m 10m 25m 10m 25m 10m 25m 10m
Servoregler C2 Cc3 C2 143%3)
2 el 25m | 10m | 25m | 1om | 25m | 10m | 25m | 10m
G392-004A" G395-17029
G392-004" 40m 20m 40m 15m 40m 10m 40m 8m 6392-17079
6395-21029 25m 10m 25m 10m 25m 10m 25m 10m
(6392-006" 40m 20m 40m 15m 40m 10m 40m 8m
6392-008" 40m | 20m | 40m | 15m | 40m | 10m | dom | 1om 330208 A | O
_ 2) 3) 4)
6392-012" 40m | 20m | 40m | 15m | 40m | 10m | 40m | 10m G395-3257%% | 25m | 10m
(G395-450294 25m 10m
- 1)
G392-016 40m | 1om | 4om | 10m | 40m | 10m | 4om | 10m : —
(6395-016 C3 = ,Zweite Umgebung” (Industriebereich)
(395-020" C2 = ,Erste Umgebung* (Wohnbereich)
(G395-020" 40m 10m 40m 10m 40m 10m 40m 10m 1) Der Motorschirmanschluss befindet sich nicht auf dem Schirmblech, sondern direkt an den Geréteanschlussklemmen.
(G392-0241 2)  Zur Einhaltung der Norm miissen Netzdrosseln (uK = 4 % bis 32 A/ uK = 2 % bei 45 bis 450 A) eingesetzt werden
(395-024" 40m 10m 40m 10m 40m 10m 40m 10m 3) Norm kann nur mit einem externen Filter eingehalten werden (kein interner Filter vorhanden)
6392-032" 4) Gilt auch bei einer Schaltfrequenz F =2 kHz
G395-032" 40m 10m 40m 10m 40m 10m 40m 10m Tabelle A.21  Zulssige Motorleitungsléngen
G392-045%
6395-0532 25m 10m 25m 10m 25m 10m 25m 10m
6392-060%
6395-0702 25m 10m 25m 10m 25m 10m 25m 10m

C3 = ,Zweite Umgebung" (Industriebereich)

C2 = ,Erste Umgebung* (Wohnbereich)

1) Der Motorschirmanschluss befindet sich nicht auf dem Schirmblech, sondern direkt an den Geréteanschlussklemmen.
2) Zur Einhaltung der Norm mussen Netzdrosseln (UK = 4 % bis 32 A/ uK = 2 % bei 45 bis 450 A) eingesetzt werden

3) Norm kann nur mit einem externen Filter eingehalten werden (kein interner Filter vorhanden)

4) Gilt auch bei einer Schaltfrequenz F =2 kHz

Tabelle A.21  Zuldssige Motorleitungslangen
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A.7 Hydrologische Daten der FlUssigkeitskuhlung

VORSICHT! | Beschadigung des Gerétes durch Betauung der Kiihlplatte

¢ Fehlverhalten kann zur Betauung der Kihliplatte und damit zur
Zerstorung des Geréates fiihren!

/A\ Die Temperatur der KiihIplatte darf nicht mehr als +10 °C unterhalb der Umgebungstempera-
é ) tur liegen.

HINWEIS:

°
1 Durch den Kunden ist eine ausreichende Entwarmung des Wasserkuhlers
vorzusehen.
Anforderungen Grenzen

Empfohlen: Trinkwasser + Korrosionshemmer
Korrosionsschutz durch: 10-20 % vol Ethylenglykol

Grenkonzentrationen:

Kalzium < 50 ppm
Kuhimittelqualitit Magnesium <50 ppm
Summe Erdalkali-lonen <100 ppm
Chloride <25 ppm
Sulfate < 25ppm

Das KiihImittel muss so rein wie méglich sein, um die Kanéle nicht zu verstopfen. Bei

Verschmutzung einer Schwebstoff-Konzentration von mehr als 15 mg/dm3 wird eine kontinuierliche
Reinigung empfohlen.
Die Kihimitteltemperatur kann zwischen +5 °C und +40 °C liegen. Dabei darf die Kuhl-
KuhImitteltemperatur mitteltemperatur nicht mehr als 10 °K unterhalb der Umgebungstemperatur liegen, um

eine Betauung des Kiihlkérpers zu vermeiden.

Material des Kuhlers und

" Aluminium
der Anschliisse LI

Tabelle A.22  Anforderungen Fllissigkeitskiihlung

HINWEIS:

1 Im Kuhlkreislauf keine Materialkombinationen mit Kontaktkorrosion verwen-
den wie beispielsweise Aluminium und Kupfer. Dies kann zu Leckagen und
Verstopfungen der Kuhlleitungen fuhren.
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e o L e |

KuhImitteldruck

(Nennwert / Maximalwert) 1 bar/ 2 bar

KuhImitteldurchfluss

(Nennwert ca. / 31 promin/ 8lpromin/ | 11lpromin/ | 121promin/
Maximalwert ca.) 4| pro min 11 | pro min 13 1 pro min 14 | pro min

Tabelle A.23  Hydrologische Daten der Fliissigkeitskiihlung

Py HINWEIS:
1 Durch den Anwender sind die Anforderungen an fliissigkeitgekuhlte Gerate
entsprechende IEC/EN 61800-5-1 sicher zu stellen.

A.8 Uberwachung der
Kuhlkorpertemperatur

Bei Uberschreitung der max. zulassigen Kilhltemperatur, schalten die Servoregler mit
Ubertemperaturfehler ab.

G395-110
G395-143
G395-170
G395-210

G395-053
G395-070
G395-084

G395-250

G395-016
G395-020

G395-024
G395-032

G395-325
G395-450

Abschaltung des
Gerétes bei einer +65 °C +90 °C
Kuhltemperatur von

Sollte der Kuihimitteldurchfluss bei Geraten mit Flissigkeitskiihlung abreien oder nicht
zustande kommen, kann es zu einer Uberhitzung der Leistungsendstufe kommen. Aus
diesem Grund ist der Servoregler mit einer dynamischen Uberwachung der Kihlkér-
pertemperatur ausgestattet, die den Servoregler bei Uberschreitung eines zu hohen
Temperaturgradienten abschaltet.



A.9 UlL-Zertifizierung

Die Beschreibung aller MaBnahmen zur Einhaltung der UL-Zertifizierung finden Sie in
dem Dokument “UL-Certification” (ID No: CC36842-001).
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Stichwortverzeichnis

Symbole

7-SegMENtaNZEIge . ..oeoveeeieeieieeie e 25, 27, 29, 53, 58. Siehe auch Display
A
ADIEIESTIOM. ... 30
ADMABE s 16, 18
ANSCRIUSSE. ..ttt 20, 24, 26, 28, 30, 37, 52, 79
ANSCHIUSSIBISTUNG. ..iviiiiiiicicciie e Siehe Gerateanschlussleistung
ANSCRIUSSPIAN ...t 25, 27, 29, 36
ANZUGSMIOMENT ...ttt 79
AUSGEANGE. vttt Siehe auch Relaisausgang
DiIgitale AUSGENGE ... .vviiiiiiiei e 38
AUSSEIZDEINED ..o 64
B
BedieN@INNEIT ... ..o 53, 55
BemMEeSSUNGSSIIOM ..vvviiiiiiiiie e 64, 73, 74,75, 76, 77, 78
BESTEIISCNIUSSEL. ..ttt 8
BestimmungsgemaBe VErWENAUNG .....ccciiviiiiiiiiiiii et 12
BV A it e e e 79
BremSCROPRPE! v 45,73,74,75,76, 77,78
BremMSENTIEIDET .. .o 38
BremMSIBISTUNG ... 46, 47, 48
Bremswiderstand...........ooooviiiiiiiiee e 25, 27, 29, 46, 47, 48, 73-78
D
D1, D2, e Siehe 7-Segmentanzeige; Siehe auch Display
DauerbremsleiStung. .....ooooviiieiii s Siehe Bremsleistung
DIAGNOSE .ttt 38, 39, 53, 58

Digitale AUSGANGE. ..vvviviiiiieiiieiie e Siehe Ausgange: Digitale Ausgange
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Digitale EINGANGE. ..iiviiiiiiieiiie Siehe Eingénge: Digitale Eingange
DISPIAY .vveiveece et 55, 56. Siehe auch 7-Segmentanzeige
DrehfeldffeqQUENZ.......cooiiiii e 64, 73,74, 75,76, 77, 78
E
BINDAU. et Siehe Montage
Eingange

ANAIOGE BEINGANGE ... 37

Digitale EINGANGE.......eieiiiei e 37
EINSChaltreiNENTOIGE .....eviiiiie e 52
EMV

EMV-gerechte INStallation ..o 15
EN BOT78 ittt 32, 33
ENDAL. 1ottt Siehe Geber: EnDat
ENdAStufe. ..o, 37, 43, 45, 47, 51, 52, 53, 58, 64, 65, 69-76
ENergiekettenfaNIg ... ..o 41
ENTSO 12100, 1 eieeiiit ettt e e et e et a e eenra e 13
ENISO 13849 i 13, 15, 80
ENP O e 37, 52, 53
EFSCRUTIEIUNG .. 15
ErstinDetrielNanmME ... 50, 51
F
Fehler

FENIBICOAE ... 58

NI EIMUIMIMIET .t 55, 58
Fehlerstromschutzeinrichtung (RCD) .....oovvieiiiiiiiici e 33
FEldDUS-OPION ..vviiiiiiceciie et 57. Siehe auch Option 1

BN G AT e 39

FElADUS-AArESS-IMENU ....ceeiiiiiii et e e 57

PROFIBUS . ...ttt et e e et e et e et e e et e e nnaeeas 7

SERCOS. . ettt 39, 57
FIMMWEIE ettt et 2
Fl-SChUtZEINFICATUNG ...t 33
FlUssigkeitskUhIUNG. ..o Siehe KUhlung: FlUssigkeitskihlung



GBI .. 25, 27, 29, 40, 41, 42
ENDAT .. 40, 41, 42
GEDEIANSCRIUSS ...t 40
(7= o1 1Y o ST U PP R PP P PRI 40
[ R N O 40, 41, 42
SN/ 08 i 40, 42
SOl e 40, 41, 42

GerateanSChIUSSIBISTUNG .vvvviieiiiiit e 73-78

GEr8tEZUSTANASANZEIGE ... vvviiee ittt e ettt e e 54, 55

Gultigkeit des BenutzerNandbuChS .........cooiiiiiiiiii 7

H

HAUDESCNULZ. e 36

HEIPINE. oeieeeeeee e Siehe auch Support & Service

[ (ST (] [0 F= L (8 o DU UPTUPTRR 9

HI B SY S OIML e 51

HIFSSCNULZ ..o e e e e e e e 36

Hydrologische Daten.........c..coviivveeiieiiieecie e 82. Siehe auch Kihlung

I

T 64, 65, 67, 68, 69, 70, 71, 72

I O£ 1S YR 33

1O 5] 0210 R 11, 12, 13

IEC/EN BOBBA-T ...ttt e e e 15, 79

1O = NI 0722 IR 80

IEC/EN BT000 ...iiiiiiieiiie ettt a e aaaae s 33, 34

IEC/EN 61800 ...oviviiiiiieeeeeieiee e 11, 12, 22, 30, 32, 33, 41, 43, 58, 80, 81

INDELEDNANME ... 39, 40, 50, 51, 52

INAUSTHEDEIEICH .ot e 22, 81

INSTAlATION .ot 15, 50

[P-AQrESS-IMENU ...ouiiiiii e e e 56

[SDISH e 37, 38, 52
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K
KIMabEAINGUNGEN ... 80
KoNdensatorladUNQG........cooei e 11, 33, 48
KEBIS ST OME ...ttt e et 38
Kuhlung
FlussigkeitskUhIuNg .....oovvveiiiiieiiee e 15, 18-20, 26, 69, 70, 72, 76-80, 82
KUNIDEAINGUNGEN ..t e e bbb aeaeee s 80
KURNIIUSSIGKEI. ..ttt 20
KURIKOIDET ..t 15, 69, 70, 72, 82
KUNIKIEISIAUT ... et a e e e 20
IUNITUTE e e et e e e et e e e et e e e e e e tbaraeeananes 15
LURKUNIUNG e 16, 17, 64, 65, 67, 73, 74, 75, 80
L
LAGEPIAN e 24, 26, 28
Leitung
GEDEIIEITUNG .. e 40, 41
LeItUNGSAUNCNIMESSE .o ii i aeaeee s 41
LEITUNGSIANGE e 33
LeitungSQUErSCRNITE....cciiiii i 33, 37,43, 44
LITUNGSSCNII L.t 37
LEITUNGSSCNULZ . 32
=T (U oV 1S 1Y/ o T PSR PPPPUPPUPPPRTN 42
MOTOFIBITUNG e 43, 44, 45, 79
Motorleitungslange ... 64, 65, 67, 68, 69, 70, 71, 72
RESOIVEIIEITUNG .. 44
(=T (U g T 1<) 1Y ISP PO PURPTPPPPP 21
LEItUNGSVEIIEGUNG ...ttt 21
LIEfErUMIANG vt 9, 15, 20
LURKUNIUNG. e Siehe KUhlung: LuftkUhlung
M
MaBnahmen zu Ihrer SIChErhEit..........vviiiii e 1
MABZEICANUNG . ¢ttt e e e e e e e e e e 17,19
Mechanische BediNQUNGEN......cccviiiiii e 80
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MINAESTADSTANG ...vvvicecc et 16, 18
1Y/ L0] a1 2= e = PSR P PP TUPPRP 15,79
MontageabStANTE ... 15, 16, 18
MONEAGEPIATTE ... 15
MONTAGEPIATIE ..o 15
Moog Drive AdmINIStrator..........uvvieeiiiiiiiiie e 39, 43, 50, 51, 52, 53, 56
Motor
MOTOFANSCNIUSS ..ttt e e e e 43
MOTOIDIEMSE ... 25, 27,29, 32, 38, 39, 52
MOTOrAAIENSALZ ..vvvvii e 51
Vi) (e (o [0 ST T= IO 21
1Y/ o) (] =T a0 | vz 21, 45
Motortemperaturflhler
(D o TP 48
Motortemperatursensor
(5010 Co T TR UUTUPORRR PPN 41
[ I N 41
Pl 41-45, 73
Motortemperaturlberwachung.........ooooooiiiiiiiiii e, 25, 27, 29
SYNCNIONMIOTON ... it 40
MOTOIWICKIUNG vttt e e e e e e e e e e e e s bbb 41
N
Netz
Netzart
TN B Z e 33
TN N L Z e 33
T TN Bz e 33
NetzdroSSel ....uvvvvviiiiiiiiiiiieieeieiei, 15, 22, 30, 33, 34, 35, 36, 73, 74, 75, 76, 77, 78
NEEZIIEEE it 15, 22, 35, 36
NETZSICNEIUNG 11ttt 33, 34
NETZVEISOIQUNG ..t 25, 27, 29, 30, 51, 52
[N 10 7= PPN 57
NUIIMIPUIS et 42
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O

OPHON T i, 25, 27, 29, 39. Siehe auch Feldbus-Option
OPtION 2 e 25, 27, 29, 40
P

ParametereiNStEIIUNG ... ....ioi i 51, 54
ParameterMEBNU ......uveeei et 55
ParamMEtrEIrUNG ...eeeiieieei e 7
PE (Protective Earth)

P S CNIBNE. e 30
PotenzialtrennKONZEPT ... 30, 31
PROFIBUS ..ottt aaaeaee s 39
Programm-Hilfe . ... 52, 53, 60
R
REGEIUNG . .. e et 51, 52, 53
RBIAIS vttt 36, 38, 39

REIAISAUSTANG ...ttt 38

VOTIAABIEIAIS ...t 29
RESOIVEL ... e 25, 27, 29, 40, 41, 44
S
Schalten in der MotorlEItUNG .....o.vvviiiiiiie e 45
SCNARTIEQUENZ ... e 32,34
SChaltSCRIraNK ...t 15, 30, 40, 42, 79, 80
SCRULZAI ... 15, 48, 79, 80
SCRUZKIBINSPANNUNG ... 30
SCRULZIBITET ... 25, 27, 29, 30
IS7=T o= aTa U a o100 =T G PR 9
SBIVICE. 1iiiiiiii ittt Siehe Support & Service
Serviceschnittstelle

Ethernet-SchnittStelle .........ooovvvviiie e 25, 27, 29, 39

USB-SCNNITESTEIIE ..vvvvvvviiieeeeeeeee et 39



Sicherheit

GErAtESICNEINEIT ... e 33
SicherheitSIuNKON ........vvicc e, 50, 52, 62, 79
SicherheitskleiNSPaNNUNG......coiiiiiiie e 30
SICherNetSTUNKLION. ...t 15, 80
SIN/COS. ittt Siehe Geber: Sin/Cos
Speichern 54, 57
SpitzenbremsIeisStuNg. .....cc.veiiiiiii Siehe Bremsleistung
S ZENSIIOM .. e 64, 65, 67
SHBIMPUNKL L. e e a e 33
StEUBTKIEMMEN ... e 25, 27,29, 37
StEUBIVEISOrgUNG w.vvveee e 25, 27, 29, 30, 32, 33, 38, 51, 54, 79
STO 37, 38, 50, 52, 53, 58, 62, 79
Stoppkategorien
Stopp-Kategorie O (STO) ...vviieiiiiiiiiie e 15
Strombelastbarkeit...........ccoooeiiiiii e 32, 33, 64, 67, 69, 70, 72
SUDNEBIZIMASKE ... e 54, 56
SUPPOIT & SEIVICE. iiiiviiieiiiiie ittt Siehe auch Helpline
_l_
T, T2 (TASTEE) .ttt e e e e e e e e e 53, 54
TASTEL. ettt Siehe T1, T2 (Taster)
TeChNISCRE DateN.... i 41,44, 47, 48,73
TeChNOIOGIEOPTION. it Siehe Option 2
TT-NEEZ. oo Siehe Netz: Netzart: TT-Netz
TYPENSCNIIA ..o 9, 25, 27, 29
U
UberspannUNGSKALEQONIC ...........c.cvevevevererereseeeeeteeeteteteee et 33
UKCA KonformitAtSErkIArUNG .....covviiiiiciiie e 14
(O o o] o= U1 0] o SO ES SRR 83
UMGEDUNG ¢ttt e e e e e s 22, 81
UmgebungsbediNQUNGEN .......ooii ittt e e e e e e e e 79
UMQGEDUNGSKIASSE. ..evviiiiiiiiiiie e e e e 34
Umgebungstemperatur ..........ccccoeeiiiiiiiiiins 33, 43, 46, 64, 76, 77, 78, 82
UMQGEDUNGSKIASSE 3 ... 34
UDAEE. ottt Siehe Firmware
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V

VerantWortliChKEIT. ... 13
VersChMUIZUNGSGIaa ... ..veoiiiiiiieeee et 15, 79
Versorgung LEISTUNGSTEIl .....eviiiiiccc e 33
VErSOrGUNGSSPANNUNG .. ceitteeeeeaetiteteea e ettt e e e e ettt e e e e e bbbt e e e e e asbebeaeeaennbeeeaeasanen 41, 42
VOMAAUNG ..ttt e e 29, 36
VOrIadeSCNAIUNG .....coi et 36
VONAAESCNULZ. 1. 36
VOradeWIAEISTANGTE . ....cce i 36
Vorlauf (KURIMIEEI)......ecieieeii e 15,20, 76, 77,78
W
WaNAMONTAGE ettt e e e e re e e e e 26, 79
WiIEAEBIANIAUTSIDEITE ...ttt et e e e e 37
TAY 01Tl o T=Tg=] 0] o TN 22, 81
X
X2 i 32, 39. Siehe auch Serviceschnittstelle: USB-Schnittstelle
X3 e 39. Siehe auch Serviceschnittstelle: Ethernet-Schnittstelle
KA e 37, 38, 52
KB 4, 43, 52. Siehe auch Motor: Motortemperatursensor
KBt 40-42, 41, 43, 52. Siehe auch Resolver
X e 40-42, 41, 43. Siehe auch Geber
XD e 32, 38, 58. Siehe auch T1, T2 (Taster)
X 32. Siehe auch Netz: Netzversorgung
K e e 43
D LG PO PO PP PPUTRPPPPPPPRPOt 25, 38
K20 ettt e 27, 38, 39
KAL o 29, 32, 33, 36, 39
XAB oo 29, 36. Siehe auch Vorladung
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SCHAUEN SIE GENAU HIN.

Moog-Losungen sind weltweit erhaltlich. Weitere Informationen erhalten Sie auf unserer Webseite oder von der

Moog-Niederlassung in Ihrer Nahe.

Australien

+61 3 9561 6044

Service +61 3 8545 2140
info.australia@moog.com
service.australia@moog.com

Brasilien

+55 11 3572 0400
info.brazil@moog.com
service.brazil@moog.com

China

+86 521 5350 1600
info.china@moog.com
service.china@moog.com

Deutschland

+49 7031 622 0

Service +49 7031 622 197
info.germany@moog.com
service.germany@moog.com

Frankreich

+33 1 4560 7000

Service +33 1 4560 7015
info.france@moog.com
service.france@moog.com

Grossbritannien

+44 (0) 1684 858000 Service
+44 (0) 1684 278369
info.uk@moog.com
service.uk@moog.com

Hong Kong
+852 2 635 3200
info.hongkong@moog.com

Indien

+91 80 4057 6666
Service +91 80 4057 6664
info.india@moog.com
service.india@moog.com

Irland
+353 21 451 9000
info.ireland@moog.com

Italien

+39 0332 421 111
Service 800 815 692
info.italy@moog.com
service.italy@moog.com

Japan

+81 46 355 3767
info.japan@moog.com
service.japan@moog.com

Kanada
+1 716 652 2000
info.canada@moog.com

Korea

+82 31764 6711
info.korea@moog.com
service.korea@moog.com

Niederlande

+31 252 462 000
info.thenetherlands@moog.com
service.netherlands@moog.com

Schweden
+46 31 680 060
info.sweden@moog.com

Singapur

+65 677 36238

Service +65 651 37889
info.singapore@moog.com
service.singapore@moog.com

Spanien
+34 902 133 240
info.spain@moog.com

Turkei
+90 216 663 6020
info.turkey@moog.com

USA

+1 716 652 2000
info.usa@moog.com
service.usa@moog.com
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